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1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 ,Wymagania Ogiblodnosi s do wymagéa wspdlnych dla
poszczegolnych wymagatechnicznych dotyegrych wykonania i odbioru roboét, ktdre zostan
wykonane w zwjzku z budow mostu przez rzekMiata w chagu drogi gminnej na dziatkach o nr
ewid. 209, 85/1 w okbie Moczydta i dziatkach o nr ewid. 2 i 12/1 w ¢he Chelst w gminie
Drawsko.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i najge stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunicie

1.3. Zakres Robot obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogoélne najerozumie i stosowé w powigzaniu z wymienionymi w za€zniku
Specyfikacjami Technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Aprobata techniczna— pozytywna ocena techniczna wyrobu stwiergzajego przydatricé
do stosowania w budownictwie

1.4.2. Budowla — kazdy obiekt budowlany nieddlacy budynkiem lub obiektem matej architektury,
jak: lotniska drogi, linie kolejowe, mosty, wiadyktestakady, tunele, przepusty, sieci
techniczne, wolno stgfe maszty antenowe, wolno gtg trwale zwjzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (forayfk),
ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno sgtej instalacje przemystowe lub gdzenia
techniczne, oczyszczalnigciekdéw, skladowiska odpadéw, stacje uzdatniania ywod
konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne peigjdla pieszych, sieci uzbrojenia terenu,
budowle sportowe, cmentarze, pomniki, azéalkczsci budowlane urgdzer technicznych
(kottow, piecow przemystowych, elektrowni wiatroviycinnych uradzen) oraz fundamenty
pod maszyny i uegizenia jako odibne pod wzgidem technicznym ezci przedmiotéw
sktadajicych s¢ na caté¢ uzytkows,

1.4.3. Budynek — obiekt budowlany, ktory jest trwale zgany gruntem, wydzielony z przestrzeni za
pomog przegréd budowlanych oraz posiada fundamentyh dac

1.4.4. Budowla drogowa- obiekt budowlany, niegolacy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-
uzytkowg (drogz) albo jego czs¢ stanowica odebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet)
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1.4.5. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odgyrod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.6. Dlugos¢ mostu - odlegid¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu a w przypadku
mostow tukowych z nadsypk odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.7. Dokumentacja powykonawcza- dokumentacja robét z naniesionymi zmianami dokgme
w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarpowykonawczymi

1.4.8. Dokumentacja robot — projekt wykonawczy, dziennik roboét, protokoty amiow
czesciowych i kaicowych, w miag potrzeby rysunki i opisy shyce realizacji robot, operaty
geodezyjne

1.4.9. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchugdabtoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.10.Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaudour
pojazdéw obstuggrych zadanie budowlane na czas jego wykonania,wmizena do
usungcia po jego zakiczeniu.

1.4.11.Dziennik Budowy - opatrzony piecgxia Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoegan
rejestrowania dokonywanych odbioréw Robat, przekemrya polecé
i innej korespondencji technicznej paaizy Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego,
Wykonawg i projektantem.

1.4.12.Grupy, klasy, kategorie robot — grupy, klasy, kategorie robét okiene w rozporzdzeniu
Komisji (WE) nr 213/2008 z dnia 28 listopada 200{Dz. Urz. UE L 74 z 15 marca 2008 r.)

1.4.13.Inzynier — oznacza os@bfizyczrg, osole prawry albo jednost& organizacyjs wyznaczog
przez Zamawiacego do dziatania jako zgnier dla celéw Kontraktu wymienignw
zakczniku do oferty lub inp osolg fizyczrg, prawry albo jednostk organizacyjn
wyznaczogn w razie potrzeby przez Zamavgeggo, z powiadomieniem Wykonawcy. Funkcja
Inzyniera obejmuje réwnie wyskpujace w Rozdziale 3 Prawa Budowlanego — funkcje
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

1.4.14.Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.15.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
Robotami i do wysjpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

1.4.16.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamgagpai awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.17.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhozenia.

1.4.18.Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego)- czs$¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustrgj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.
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1.4.19.Korpus drogowy - nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.20.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.21.Ksigzka Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestegekizeszyt z
ponumerowanymi stronami gicy do wpisywania przez Wykonagiobmiaru dokonywanych
Robo6t w formie wylicza, szkicow i ew. dodatkowych zaznikdw. Wpisy w Ksizce
Obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Inwestergki

1.4.22.Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakeemte przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badgrob zwhzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz Robot.

1.4.23.Materiaty - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentac;
Projektovg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane priegpektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.4.24.Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw sheych do przejmowania i rozktadania aliein
od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémmnio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdgra s¢ migdzy warstvg scieralrg a podbudow,
zapewnigjca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stzgca do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czs¢ nawierzchni stigca do przenoszenia oboeh od ruchu na
podiacze. Podbudowa nie sktadéa sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).

e) Podbudowa zasadnicza- goérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. Miee ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanieady, mrozu i przenikaniem
czastek podiaa. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnigdeej powye).

1.4.26. Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.
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1.4.27. Normy europejskie — normy przyjte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN)zora
Europejski Komitet Standaryzacji ElektrotechnicznéCENELEC) jako ,standardy
europejskie (EN)” lub ,dokumenty harmonizacyjne (PiDzgodnie z ogdllnymi zasadami
dziatania tych organizacji

1.4.28. Obiekt budowlany —
a) budynek wraz z instalacjami i wdzeniami technicznymi,
b) budowla stanowgca caté¢ techniczno— zytkowg wraz z instalacjami i ugglzeniami
c) obiekt matej architektury

1.4.29. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla gesz przepust.

1.4.30. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ulragya
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres bydow

1.4.31. Odpowiednia (bliska) zgodnéé - zgodné¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rohatdwlanych.

1.4.32. Oznakowanie zgodnéci — nalery przez to rozumioznakowanie potwierdzgje
zgodnd¢ wyrobu z zasadniczymi wymaganiami;

1.4.33. Pas drogowy - wydzielony linlami rozgraniczggymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Bragyowy mae réwniez obejmowé
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadza chrongcych ludzi isrodowisko
przed ucizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.34. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyevase pojazdow,
umieszczenia uggzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasla
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.35. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgi do gkbokaici
przemarzania.

1.4.36. Podloze ulepszone- gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu uniliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdewego wykonania
nawierzchni.

1.4.37. Polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego- wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiegoformie pisemnej, dotyere
sposobu realizacji Robot lub innych sprawgasnych z prowadzeniem budowy.

1.4.38. Prace towarzysace— prace nieziine do wykonania robot podstawowych niezaliczane do
robot tymczasowych

1.4.39. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddza autorem Dokumentacji
Projektowe;.
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1.4.40. Przedmiar rob6t — zestawienie przewidzianych do wykonania roboétspmsowych w
kolejnasci technologicznej ich wykonania, ze szczeg6towymisem lub wskazaniem
podstaw ustalagych szczegoOtowy opis oraz wskazanie Specyfikaogchhicznych
Wykonania i Odbioru Rob6t (STWIOR), z wyliczenieneéstawieniem ilkci jednostek
przedmiarowych robét podstawowych

1.4.41. Przedsewziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrych trasy w  planie
i przekroju podtianym) istniejcego padczenia.

1.4.42. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stace do
przeptywu matych ciekédw wodnych pod nasypami kompusogowego lub dla ruchu
kotowego, pieszego.

1.4.43. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbagno, rzeka itp.

1.4.44. Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggatp.

1.4.45. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem Robot.

1.4.46. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Adaklada sie z petnejsciany, stupéw
lub innych form konstrukcyjnych np. skirzykomor.

1.4.47. Rekultywacja - Roboty majce na celu upogekowanie i przywrédcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\blachego.

1.4.48. Roboty budowlane— budowa, a tale pace polegage na przebudowie, moutg remoncie
lub rozbiorce obiektu budowlanego

1.4.49. Roboty podstawowe- minimalny zakres prac, ktore po wykonanurgxrzliwe do odebrania
pod wzgédem ilgci i wymogow jakdciowych oraz uwzgdniag przyjety stopie
zagregowania (scalenia) robot

1.4.50. Roboty tymczasowe- roboty, ktore $ projektowane i wykonywane na potrzeby wykonania
robot podstawowych, nig przekazywane zamawsggemu i § usuwane po wykonaniu roboét

podstawowych

1.4.51. Rozpigtosé teoretyczna - odlegidé miedzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.52. Skrajnia budowli - linia graniczna wyznaczga najmniejsze dopuszczalne odlégio

budowli i urzdzer od osi toru i od gornej powierzchni gtowki szyny.

1.4.53. STWIOR - Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét
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Szeroka¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegié¢é migdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptmitej do osi podinej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyja ustroju niogcego.

Szerok&¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegoblnych rodzajow ruchu oraz szefékchodnikbw mierzona wwietle poeczy
mostowych z wyjczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzigtaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich §id (przedmiar) w Kkolejréi
technologicznej ich wykonania.

Teren robot — przestrzé, w ktérej prowadzoneasroboty budowlane wraz z przestrzeni
zajmowan przez urzdzenia zaplecza robot

Urzadzenia budowlane — urzdzenia techniczne zgydane z obiektem budowlanym
zapewniggce maliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniekpiaylcza i
urzadzenia instalacyjne, w tym sice oczyszczaniu lub gromadzerficiekdw, a take
przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i placespudtniki

Most - obiekt zbudowany nad ciekiem wodnym dla bezkgtiego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

Wspolny Stownik Zamowien (CPV) — system klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamdwpeblicznych, obowzuje we wszystkich
krajach Unii Europejskiej, stosowanie kodéw CPVicstaie obowgzkowe z dniem 20
grudnia 2003 r., od dnia 17 wérga 2008 r. obovdzuje nowe rozpordzenie Komisji WE
nr 213/2008 z dnia 28 listopada 2007 r. (Dz. Uz.L74 z 15 marca 2008 r.

Wyréb — rzecz, bez wzgtlu na stopig jej przetworzenia, przeznaczona do wprowadzenia do
obrotu lub oddania dozytku, z wyptkiem artykutow rolno-spgywczych orazsrodkow
zywienia zwierat,

Wyréb budowlany — rzecz ruchoma, bez wzdu na stopie jej przetworzenia ,
przeznaczona do obrotu, wytworzona w celu zastasi@wav sposob trwaly w obiekcie
budowlanym, wprowadzando obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestayvabow do
stosowania we wzajemnym pokeniu stanowgcym integralg catas¢ uzytkows i majpca
wpltyw na spetnienie wymagaodstawowych, o ktérych mowa w art. 5 ust. 1 plstawy z
dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (DZ.U. z20MNr 207, poz. 2016 oraz z 2004 r. Nr
6, poz. 41)

Zadanie budowlane - cz$¢ przedsgwzigcia budowlanego, stanoyga odebng calcs¢
konstrukcyjra lub technologiczsy zdolp do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-aytkowych.

Zadanie mege polega na wykonywaniu Robét zwkanych z budow modernizag,
utrzymaniem oraz ochragrbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot
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Wykonawca RobOt jest odpowiedzialny za jgkdch wykonania, bezpieczastwo wszelkich
czynnaci na Terenie Budowy, metodyyte przy budowie oraz za ich zgodt@ Dokumentagj
Projektovg, ST, warunkami ok&onymi w decyzji osrodowiskowych uwarunkowaniach zgody na
realizacg przedsiwziecia i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiggawem budowlanym.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

1.5.1.1. Tereny budowy

Zamawiagcy w terminie ustalonym w umowie przeka Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, Dziennik Budowy, Kgike
Obmiarow oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projesodwa komplety ST.

Dane dotycgzce osnowy geodezyjnej poziomej i wysékiowej oraz punktow granicznych
Wykonawca pobierze z wdeiwego Grodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznep P
przekazaniu placu budowy Wykonawca wyznaczy i uirpiankty gtowne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadiaza ochron punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego Robo6t. Uszkodzone lub zniszczone geakiezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt. Przed przekazaniem terenu budowy Wakoa winien przedstagvilnspektorowi
Nadzoru Inwestorskiego harmonogram robét, plampdat oraz polisy ubezpieczeniowe zgodnie z
warunkami okrdonymi w Specyfikacji Istotnych Warunkow Zamowienia

Fakt przysipienia do robot Wykonawca musi obwe& publicznie przed ich rozpogaem w sposob
uzgodniony z Iaynierem oraz przez umieszczenie tablicy informagjyym miejscu okrdonym przez
Inzyniera. Koszt ustawienia i wykonania takiej tabliggonosi Wykonawca. T§é tablicy
informacyjnej musi b§ zatwierdzona przez igniera i powinna b§ zgodna z Prawem Budowlanym
oraz zasadami promocji projektow dla beneficjent®nogramu Operacyjnego Infrastruktura i
Srodowisko 2007-2013. Na Wykonawcy spoczywa ohaek utrzymywania tablic informacyjnych w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot

Zamawiagcy jest zobowgzany do przekazania Wykonawcy, w akomym w dokumentach umowy
terminie, terenu budowy. Przekazanie terenu budogz Zamawiagcego nie oznacza przekazania
terenu na zaplecze budowy. Wykonawca zapewni te@erzaplecze we wiasnym zakresie po
uzgodnieniu z wigicielem (Zaradcy) terenu, na ktérym Wykonawcadrie chciat zorganizowa
zaplecze.

Materiaty, wyroby budowlane (ziemia z wykopdw, adzenia, sprg itp.) oraz maszyny budowlane
nie powinny by sktadowane/ustawiane weutrz trojkata widocznéci na przejazdach, w skrajniach
czynnych toréw kolejowych, czy w innych miejscagbizie mogtyby tarasowadrog: lub tory, dz
zastania widoczna¢ znakow lub sygnatow drogowych i kolejowych.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera rysunki, obliczeimae dokumenty.
(A) Dokumentacja Projektowa, ktdra zostanie przeka¥déyleonawcy po przyznaniu kontraktu:
Wykonawca otrzyma od Zamawdapgo po przyznaniu kontraktu projekt wykonawczyRwaboty
objete Umowg. Petna Dokumentacja Projektowa znajduged® wghdu w okresie przygotowywania
ofert w siedzibie Zamawiggego.
Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykoga
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje:

1. Plan BIOZ,
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2. Geodezyjs dokumentag powykonawcz przedmiotu inwestycji oraz inne dodatkowe
projekty (jeli beda wykonywane). W oparciu o0 przepisy dotyce sieci poligonizacji
panstwowe] i osnowy realizacyjnej nale wykona& geodezyjn inwentaryzagj
powykonawcz sieci uzbrojenia terenu i obiektéw, nagiezmiany na map zasadnicz
uzyskupc potwierdzenie wkxiwego Grodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

3. Projekty technologii i organizacji robot.

4. Projekty technologiczne i wartsztatowe, deskewasztowa, konstrukcji wspornikowych,
zabezpieczenia koryta rzeki podczas rozbiorki mostykonania i rozparcia stalowych
scianek szczelnych, oraz budowy aoizen tymczasowych np. kladki dla pieszych,
odwodnienia wykopdw itp.

5. Plan dowozu materiatbw budowlanych po istge] sieci drég oraz ewentualnych drog
technologicznych.

6. Projekt organizacji ruchu na czas budowy, wrazezlgdnymi uzgodnieniami, uwzeginiagc
podziat na odcinki oraz kierowanie ruchem przenaligtow odswitu do zmierzchu, w czasie
prowadzenia robdét i w czasie wzaamego ruchu drogowego yezapc dni wolne.

7. Projekt objazdéw i dojazdéw tymczasowych.

8. Projekty fundamentow i konstrukcji wsporczych déblic drogowych wedtug docelowej
organizacji ruchu, oraz projekty szczegétowe tathiogowych.

9. Dokumenty wymagane zgodnie z Ussaovodpadach.

10.W przypadku nieistotnych zmian - naniesienie ich kapii zatwierdzonego projektu
budowlanego.

Uwaza sk, ze skladajc ofere, Wykonawca uznat zakres informacji przekazanychvwnu
Dokumentacji projektowej za w petni wystaregaj do zrealizowania robét ajtych kontraktem.

Rysunki zamieszczone w dokumentacji przetargow@nastp m.in. podstaw do
wykonania przedmiarow i okskenia ceny jednostkowej. Podstawykonania robot  Specyfikacje
Techniczne i Dokumentacja Projektowa. Opracowarzapetniagce oraz dokumentacjrobocaz,
Wykonawca wykonuje we wiasnym zakresie.

Wszystkie zmiany w Dokumentacji Projektowej mdxy¢ wprowadzone po uzgodnieniu z
Projektantem.

Jezeli brak klauzuli projektanta i w trakcie wykonywanRobot okae st konieczne
uzupetnienie Dokumentacji Projektowej przekazamzgp Zamawiajcego, Wykonawca spadzi
brakupce rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzaghzediay je Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego i Zamawiggemu do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnéé Roboét z Dokumentach Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczaamiip czes¢ Umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nich sobowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
calej dokumentacji. W przypadku rozhiesci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow
obowizuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w Umowie.

Wykonawca nie mige wykorzystywd bledow lub opuszczew Dokumentach Umowy, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoéninspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory spowoduje
wykonanie odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbienasci opis wymiarOw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Jezeli brak tej klauzuli wykonane Roboty oraz dostarez materialy i urgdzenia lgda
zgodne z DokumentacjProjektows i ST. Przed zakupem wyrobow budowlanych, gdem i
elementéw przeznaczonych do wbudowania Wykonawdaowigzany jest do sprawdzenia ich
parametréw i wymiarOw oraz mowosci ich zamontowania w juwykonanych elementach, azgh
brak tej klauzuli o wszystkich niezgodiwgach i rozbienosciach Wykonawca winien natychmiast
powiadomé Inspektora Koordynatora. Wszystkie koszty wynikajz niesprawdzenia parametrow i
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wymiarow materiatdw, ugdzer oraz elementdw przeznaczonych do wbudowania pakryw
Wykonawca.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w Skdy uwazane za warkei docelowe,
od ktorych dopuszczalng edchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementdw budowli mugz by jednorodne i wykazywa blisks zgodnd¢
z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty niedp w peini zgodne z Dokumentgc]
Projektovg lub ST, i wplynie to na niezadowaley jakas¢ elementu budowli, to takie materiatgda
niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

Uwzgledniagc postanowienia ustawy Prawo zamawiblicznych zapisane w art.30 ust.4
i 5 dopuszcza sirozwigzania rownowzne opisanym w projektach budowlanych i wykonawczych
oraz specyfikacjach technicznychgé spetniag zapisane rej warunki:

- stanowy nieistotne odgpienie od zatwierdzonego projektu budowlanegogid®puszczalne
postanowieniami art.36 a ust. 5 ustawy Prawo bualosvl

- zostaly uzgodnione przez Projektanta wedtug posta art.20 ust.1 ustawy Prawo budowlane,

- Wykonawca wykazatl,ze spelniaj one wymagania okékne w projektach budowlanych i
wykonawczych oraz w specyfikacjach technicznych,

- koszt lgdzie nie wyszy od rozwqzan opisanych w projektach i specyfikacjach.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie niava
realizacji Umowy a do zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Roboty naley wykonywa etapami, zgodnie z zatwierdzonym projektem orgagjiizuchu
na czas budowy.

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca ma obageek wykonywania aktualizacji projektu organizacji
ruchu wraz z niezjginymi uzgodnieniami.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedaie utrzymywa tymczasowe ugglzenia
zabezpieczagfe w tym: ogrodzenia, pgoze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie inngrodki niezledne do ochrony Robét, wygody spotec&ia innych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzien i w nocy tych zapor i znakéw,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wadpw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje lyda akceptowane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogroliii
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyspdktorem Nadzoru Inwestorskiego.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazdow i maszyn praagych przy
realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakujesposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego.

Fakt przysipienia do Rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogaem w
sposb6b uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestegskoraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiegolidaimformacyjnych. Tablice
informacyjne kda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca musi zrtaprzepisy dotycgee ochronysrodowiska naturalnego i przestrzéga w czasie
prowadzenia robét. W okresie trwania realizacji wyoez do zakaczenia i odbioru kicowego robét
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Wykonawca musi podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniee¢sdo
przepiséw i norm dotygzych ochronyrodowiska na terenie budowy i wokét niego .
Stosujc sk do tych wymaga Wykonawca musi spekim.in. naspujace warunki:

a)

b)

d)

9)
h)

)

K)

Na etapie realizacji przedsiziccia naley zapewnt prawidiowy eksploatag sprztu
budowlanego krodkow transportu, w celu zapobemia zanieczyszczeniu gleby i warstwy
wodonagnej oraz minimalizagj ucigzliwosci (gtdwnie akustycznych) zwyianych z
prowadzeniem prac budowlanych, azakapewrd odpowiednie warunki bezpieamwa i
higieny pracy;

W celu minimalizacji i ograniczenia weliwosci zwigzanych z emigj hatasu, wibracji i
zanieczyszcze do powietrza, prace budowlane w obszarze zabudewaprowadz
wytacznie w porze dziennej, tj. w god2°@2 ©

Na czas prowadzenia inwestycji zorganizéwaaplecze do skladowania materiatow
i odpadow powstagych w czasie prac, a tak stizace jako baza postojowa pojazdow sfuiz
ze strej tankowania; obszar zaplecza maksymalnie ografideykoniecznych rozmiaréw,
zabezpieczy przed maliwosciag przenikania substancji ropopochodnych do gruntuod
podziemnych oraz utrzymywaw naleytym porzdku prowadzc wiasciwg gospodark
materiatowy i stosujc odpowiedny ilos¢ sanitariatow i pojemnikéw na odpady.

Zaplecza budowy lokalizoweana terenie utwardzonym i odwadnianym, a w przypdatiaku
takie] mazliwosci na terenie zaizolowanym.

Podczas realizacji inwestycjizywac wytacznie sprawnego stz i monitorowg ewentualne
wycieki substancji ropopochodnych, ktére maowsta& w wyniku awarii

Zabiegi zwgzane z konserwagjmaszyn i uzupetnianiem paliwa wykonyéwa miejscach do
tego przystosowanych.

Zaplecza budowy nie lokalizowav s3siedztwie terendéw oblych ochrog przed hatasem.
Materialy pyhce transportowa samochodami, ktérych skrzynia tadunkowa wyposa
zostanie w opficze ograniczajca pylenie transportowanego materiatu oraz emigardéw
asfaltow.

Odpady gromadzi selektywnie w wydzielonych i przystosowanych ndafh, a nagpnie
przekazywa je do odzysku lub unieszkodliwiania odbiorcom pdapcym stosowne
zezwolenia.

Odpady niebezpieczne w trakcie budowy magazyhowa szczelnie zamksiych
pojemnikach, w miejscach oznakowanych zadaszomyakwardzonym i nieprzepuszczalnym
podtazu, zabezpieczonych przed dgmsm oséb postronnych.

Transport odpadéw do miejsc ich odzysku lub uniedirkiania realizowa przez podmioty
posiadajce stosowne zezwolenia w sposoéb, ktdry nie poworaggaenia dlasrodowiska i
zdrowia ludzi, z zachowaniem ob@zujgcych w tym zakresie przepisow.

W przypadku konieczrioi wytworzenia odpadow zawiegalych azbest, pagtowa zgodnie z
obowigzujagcymi przepisami w tym zakresie, aktualnie — rozpdzeniem Ministra Pracy i
Polityki Spotecznej z dnia 2 kwietnia 2004 r w spiea sposobéw i warunkéw bezpiecznego
uzytkowania i usuwania wyrobéw zawiegeych azbest (Dz. U. Nr 71, poz. 649 Zpd zm.).

m) Wycinke drzew i krzewdw dopuszczagsivytagcznie na terenie planowanej inwestycji w

n)

minimalnym, niezbdnym zakresie, zgodnie z otrzymanymi zezwoleniazachowuc w
stanie nienaruszonym pozostaeze¢ zadrzewié.

Przygotowanie terenu pod planowanwestycg oraz wycink drzew naley przeprowad#
poza okresenetjowym ptakéw, przypadagym od 15 marca do 15 sierpnia. Drzewa pohe

w bezpdrednim gsiedztwie prowadzonych prac powinny zdsteabezpieczone przed
uszkodzeniami mechanicznymi pni poprzez zastos@washeskowania lub mat stomianych, a
odkrywane bryly korzeniowe przed przesuszeniem.
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Wszystkie kary za szkody wydzone w srodowisku obcizaja Wykonawe. Opfaty i kary za
przekroczenie w okresie realizacji kontraktu norrkrelonych w odpowiednich przepisach
dotyczicych ochronyrodowiska obcizajgs Wykonawe.

Za utylizacg ewentualnych szkodliwych materiatdbw pochgmech z rozbiorek odpowiada
Wykonawca.

W okresie trwania budowy i wykazania Robo6t Wykonawca dzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢silo przepisow i
norm dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy orazizie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub dbbr publicznych i innych, a wynikych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia itunych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéabedzie miat szczegoiny wzgl na:

1) lokalizac baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopordg diojazdowych
2) srodki ostr@ncosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnych pytatab substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
b) mazliwosciag powstania pazaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpadarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie
utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, natereaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miebgkah i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy fatwopalne dug sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przapisa
i zabezpieczone przed dgstm o0so6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam@arem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez persaligkonawcy.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy odpadowe winny spetdiavymagania ustawy z dnia 27.04.2001 r. o odpadach
(tekst jednolity DZ.U. nr 39 poz.251 z 2007 r.). tetéaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla
otoczenia, nie ¢@a dopuszczone dozucia. Nie dopuszcza esiuzycia materiatdw wywotujcych
szkodliwe promieniowanie o ¢geniu wikszym od dopuszczalnego, okomego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezydie do Robdét &da mialy swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawnignednostk, jednoznacznie okéljace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow narodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6t, azpkmczeniu Robot
ich szkodliwg¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.zé wymagag tego odpowiednie przepisy Zamaw@j
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powinien otrzymé zgod na uwycie tych materialtbw od widaiwych organow administracji
paistwowe;.

Jezeli Wykonawca @yt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej
1.5.8.1. Tereny budowy.

Wykonawca odpowiada za ochrtonnstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddabych wigcicielami
tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przema@aiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy. Wykonawca uzyska z seweego Grodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej lokatigapodziemnych instalacji wykonanych po dacie
sporadzenia mapy zasadniczej zawartej w projekcie bualoyvh, przed rozpoeeziem robot
ziemnych.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezejwezasow dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktore mapy¢ wykonane w zakresie przenia instalacji i urgdzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadénmispektora Nadzoru Inwestorskiego i wiadze lokalne
0 zamiarze rozpoezia Robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tysalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru Inwegiego i zainteresowane wiadze orazitie z
nimi wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukaioa instalacji
na powierzchni ziemi i ugdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez
Zamawiagcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglowieszkaniow, Wykonawca
wykona dokumentacje fotograficzrbudynkéw przed przygpieniem do robét w celu unikgtia
niestusznych roszcae odszkodowawczych ze strony \dgecieli istniegcych nieruchomgei.
Wykonawca przed rozpoeziem robét spormlzi ekspertyg techniczi, uzgodnion przez
rzeczoznawg budowlanego stanu istngeej zabudowy zlokalizowanej w bezpednim
sgsiedztwie pasa drogowego, dokumeptugtan techniczny tych obiektow. Przed
rozpoczciem robot budowlanych Wykonawca spgtzi fotografie istnigjcych zjazddéw z drogi na
posesje. Zdjcia skatalogowanee¢da w sposob nie budey watpliwosci co do momentu ich
wykonania oraz obiektu, ktéry dokumeniuj Wykonawca spoeglzi ekspertyz przed
przysgpieniem do robét budowlanych oraz po ich zadagniu.

Wykonawca bdzie realizowéa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodroi
dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenmudawy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatmp Inspektor Nadzoru Inwestorskiegedzie na
biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pany Wykonawe a wigcicielami
nieruchomeci i dotyczcych korzystania z wtasioi i drog wewrtrznych. Jednate, ani Inspektor
Nadzoru Inwestorskiego ani Zamawjgy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie
beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaankJmowy.

Przed rozpocaxiem rob6t Wykonawca spamzi dokumentacje stanu technicznego
istniejgcych drog lokalnych znajdagych s¢ w najblizszym otoczeniu inwestycji oraz w dalsze;j
odlegtaci, wykorzystywanych do ¢kkiego transportu Wykonawcy. Wykonawca potwierdzi u
Zarzgdcy drogi za zgodne ze stanem faktycznym w danyim idzgtosi ten fakt do lokalnych wiadz
samoradowych. Nieoddczrg czescig tej dokumentacji &dg zdjecia skatalogowane w sposéb nie
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budzcy watpliwosci co do momentu ich wykonania oraz obiektu, ktdokumentw. Wykonawca
sporadzi inwentaryzagj przed przysipieniem do robo6t budowlanych oraz po ich zadaeniu.
Wykonawca bdzie mogt transportowtamateriaty i wyposzenie na i z terenu budowy
wytacznie po drogach, ktérych stan zostat zinwentarymoww w/w sposéb i potwierdzony u
Zarzagdcy drogi. W przypadku ewentualnych roszczmdszkodowawczych za zniszczenie drog
przez transport budowy Wykonawca jest zok@any do ich naprawy na wiasny koszt.
W przypadku natrafienia w czasie rob6t na nieteujw dokumentacji ugtizenia (instalacje)
podziemne: telekomunikacyjne, elektryczne, gazom@ocggowe, kanalizacyjne, cieplne, itp. albo
szcatki lub przedmioty archeologiczne, materialy wybole lub niebezpieczne, roboty nale
przerwa&, wykop zabezpieczy dokon& odpowiedniego wpisu do dziennika budowy i powiadom
Inzyniera oraz odpowiednie lokalne jednostki. Wznowagirac mae nasipi¢ po uzgodnieniu trybu
postpowania z jednostkami sprawaymi nadzér nad tymi ugglzeniami lub przedmiotami i
zapewnieniu przez te jednostki fachowego nadzahnieznego.
Roboty naley realizow& zgodnie z harmonogramem, z zachowaniem odpowiedmicdg
komunikacyjnych i transportowych, agow pieszych i dojazdéw parowych w stanie
niepowodujcym zagraen dla wytkownikdw.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicéenaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wypomaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i ozétgm takim przewozie duzie powiadamiat
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Inspektor Naglzowestorskiego m@ polecé, aby pojazdy
nie spetniajce tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powosgtte nadmierne
obcizenie osiowe nie ¢ula dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w ofisie terenu
budowy i Wykonawca dilzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie
z poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

1.5.10.1. Tereny budowy

Podczas realizacji Robot Wykonawceaedbie przestrzega przepisow dotycgeych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrawaz nie spetiggych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni iddolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne
oraz sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oiaz d
zapewnienia bezpieckstwa publicznego. Wszyscy pracownicy Wykonawcy wykgce prace na
drodze po ktérej odbywaestuch publiczny bda w jaskrawych ubraniach np. poméacaowych, a od
zmroku daswitu w ubraniach z elementami odblaskowymi.

Podczas realizacji robot Wykonawca musi przestizegzepisy dotycgre bezpieczestwa i higieny
pracy oraz opracowaplan bezpieczestwa i ochrony zdrowia (BIOZ) zgodnie z Rozpmzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 rsprawie informacji dotycgej bezpiecaestwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpiedazisva i ochrony zdrowia(Dz. U. z dnia 10 lipca 2003

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby pracownicy nie wykonywali pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdraweaz nie spetiggych odpowiednich wymaga
sanitarnych.
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Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgge, socjalne oraz sgiz
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochreiiRobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do Robot przez czas trwania Roliod@ czasu ostatecznego odbioru.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa jejb elementy byly w
zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego powinien rozpge®Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie ¢ido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktosevs jakikolwiek sposob zwizane z Robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpchw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petlni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych adzen lub
metod i w sposob gty bedzie informowé Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoich
dziataniach, przedstawig kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obgizenia i wydatki wynikte z lub zwgzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongga Zamawiajcego.

1.5.13.ROwnowaznos¢ norm i przepisow prawnych

Gdziekolwiek w Umowie powotywaneg konkretne normy lub zbiory przepiséw, ktére
spetnid map materiaty, wytwornie i inne zapasydace przedmiotem dostaw, oraz Roboty do
wykonania i zbadania, stosogvaic bedg obowhzujace przepisy najnowszego wydania lub wydania
poprawione odnimie norm i zbioréw przepiséw, chybge w Umowie stwierdza siwyraznie co
innego. Tam, gdzie te normy i zbiory przepiséw gnajarakter ogélnokrajowy, lub odnagsgie do
konkretnego regionu, zostamprzyjete inne obowgzujagce normy, ktére zapewnigjwykonanie na
zasadniczo rownym lub wkszym poziomie ki wymagany przez wczeiej wyszczegolnione normy i
zbiory przepiséw pod warunkiem ich uprzedniego wdeenia i zatwierdzenia nasmie przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Rd&znice pomgdzy wyszczegolnionymi normami a ich proponowanymmiennikami musg by¢
doktadnie odnotowane na $pie przez Wykonawge i przediazone Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego co najmniej na 28 dni przedydaizekiwanego przez Wykonagvzatwierdzenia ich
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. W przypaglly Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
stwierdzi,ze zaproponowane zamienniki nie zapewgwaykonania na zasadniczo rownym poziomie,
Wykonawca zastosujegsilo norm wyszczegolnionych we wéneej wspomnianych dokumentach.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie skamieniakezi, monety, przedmioty warfoiowe lub stargytne, budowle i
inne pozostakxi lub obiekty interesype pod wzgidem geologicznym czy archeologicznym,
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znalezione na placu budowyda wziete w opiek i zarzd Zamawiagcego. Wykonawca podejmie
wszelkie rozsdne srodki ostranosci, aby nie dopécic do usungcia czy uszkodzenia przez
Personel Wykonawcy lub przez inne osoby, jakiegelak z tych znalezisk.

Po odkryciu jakiegokolwiek takiego znaleziska, Wykw/ca bezzwiocznie powiadomi
Inspektorowi Nadzoru oraz Zamawjegmu, ktory wyda polecenia co do g@aa st nim. Jeeli
postpujac wedlug tych polede Wykonawca dozna opdienia i/lub poniesie Koszt, to
Wykonawca powiadomi Zamawigjego i lkedzie uprawniony, do przedtania czasu robot w
zwigzku z jakimkolwiek takim opinieniem, jéli ukonczenie jest lub przewidujecsize bedzie
op&nione i/lub do zwrotu poniesionego kosztu.

Nadzér Archeologiczny zapewniony zostanie przez &aiajgcego.

1.5.15.Zaplecze Zamawiajcego

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyZamawiagcemu i Inspektorom Nadzoru
Inwestorskiego pomieszczenia biurowe, sprz inne uradzenia towarzysge, zgodnie z
wymaganiami

1.5.16. Zaplecze Wykonawcy

Zaplecze Wykonawcy skladaesiz niezlzdnych instalacji, urmzen, biur, placow
skladowych oraz drég dojazdowych i wesmanych potrzebnych do realizacji.

a) Uramdzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowanigzystkich niezbdnych
urzadzen, instalacji, drog dojazdowych i wewtnznych, biur, placow i zabezpiedze
potrzebnych Wykonawcy przy realizacji Robot.

b) Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystaszty eksploatacyjne zyzdane z
uzytkowaniem powyszego Zaplecza.

c) Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje uswne wszystkich urgdzen, instalacji, drég
dojazdowych i wewetrznych, biur, placow zabezpiedze oczyszczenie terenu i
doprowadzenie do stanu pierwotnego.

2. Materiaty

1. Zgodnie z Ustawz dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881, 2Q0dvyrob budowlany nadajegsi
do stosowania przy wykonywaniu robét budowlanyetrelj jest:

1) oznakowany CE, co oznacz& dokonano oceny jego zgodnbz normy zharmonizowa#
albo europejsk aprobai techniczg badz krajowg specyfikacy techniczp paistwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub EuropejskieQbszaru Gospodarczego, uzagnzez
Komisje Europejsk za zgodn z wymaganiami podstawowymi, albo

2) umieszczony w okéonym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobéw magych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpietzt®va, dla ktérych producent wydat deklakacj
zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

3) oznakowany, z zastrzeniem ust. 4, znakiem budowlanym, ktérego wzor @&reahcznik
nr 1 do niniejszej ustawy.

2. Oznakowanie CE wyrobu budowlanego, ktory nieasta& szczegolnego zagemia dla zdrowia lub
bezpieczastwa oraz nie odpowiada lub odpowiadasciowo specyfikacjom technicznym, o ktorych
mowa w ust. 1 pkt 1, jest taé dopuszczalne, wagznie po dokonaniu stosownej oceny zgagno

Wz0r oznakowania CE okila zahcznik nr 2 do niniejszej ustawy.
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3. Minister widciwy do spraw budownictwa, gospodarki przestrzennepieszkaniowe] mie
okresli¢, w drodze rozpoexlzenia, wykaz norm zharmonizowanych i wytycznychetdwopejskich
aprobat technicznych Europejskiej Organizacji doawpAprobat Technicznych (EOTA), zwanych
dalej ,wytycznymi do europejskich aprobat technychi, ktérych zakres przedmiotowy obejmuje
wyroby budowlane, podleggje obowazkowi oznakowania CE.

4. W rozporzadzeniu, o ktorym mowa w ust. 4, nafeokresli¢ normy zharmonizowane i wytyczne do
europejskich aprobat technicznych, ktérych zakrezedgmiotowy obejmuje wyroby budowlane
mogice stwarz& szczegolne zagrenie dla zdrowia lub bezpiegmstwa, majc na uwadze
odpowiednie ustalenia Komisji Europejskiej w tynkizsie.

5. Dopuszcza gido stosowania:

1). Wyroby posiadare znak CE — bez ogranidze
2). Wyroby, ktére nie posiadagnaku CE — pod warunkiem, gdy:
a) wyrdb zostat wyprodukowany na terytorium Polski
- W zgodzie z istnigra Polsky Normg a producent zatzyt deklarag zgodndci z 3 normy,
- w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnepgzmicy od jej zapiséw, to w zgodzie
uzyskan aprobad techniczi, a producent za¢zyt deklarag zgodndci z tg aprobad,
- posiada znak budowlanywiadczcy o zgodnéci z Polslkk Normg wyrobu albo aprobat
techniczia, a producent za¢zyt odpowiednd informacg o wyrobie;
b) wyrdb zostat wyprodukowany poza terytorium Pplskle udzielono mu aprobaty
technicznej a producent zakyt do wyrobu deklarag¢jz tg aprobad;
c) jest to wyréb umieszczony w odpowiednim wykazigrobéw majcych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieasena, dla ktorych producent wydat deklatagzpodndci z
uznanymi regutami sztuki budowlanej;
3).Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym imyrarytworzonego wedtug indywidualnej
dokumentacji technicznej, dla ktérego producentatgpecjalne ewiadczenie o zgodrdoi wyrobu
Z t3 dokumentagj oraz przepisami.
Wyréb budowlany, ktory posiada oznakowanie CE lakzbudowlany, albo posiada deklaracje
zgodndci, nie mae by modyfikowany bez utraty waosci dokumentow dopuszczaych do
wbudowania. W przypadku zastosowania modyfikacjieiya uzysk& aprobag techniczp dla
takiego wyrobu.
Budowle i uradzenia na ktore wydawane $wiadectwa dopuszczenia do eksploatacii
opisane sw brarrowych SSTWIORB.

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgstaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do Rob6t Wykonawca ptaedisszczegdtowe informacje dotyce
proponowanegadrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow i odpowiednie
Swiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przewspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Zatwierdzenie partii ¢ézi) materialtdw z danegarddia nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danegmdta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze
materiaty uzyskane z dopuszczonegodia w sposob egly spetniaj wymagania Specyfikacii
Technicznych w czasie pgptl Robot.
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2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwotal wigcicieli i odngnych wiladz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwiekodet miejscowych vdczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiagcego i jest zobowrzany dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego wymagane
dokumenty przed rozpogziem eksploatacijirddta.

Wykonawca przedstawi dokumentacjzawieragca raporty z bada terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowarprzez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@gciowych
materiatdw z jakiegokolwiekréodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow do Robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu ukopow i miejsc pozyskania piaskwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce iulghkvacji terenu po ukiczeniu Robot po
uprzednim uzgodnieniu z odpowiednim ¢dem publicznym.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@aTerenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Umowiedly wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkladoadednio
do wymaga Umowy lub wskaza Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemne] zgody Inspektora zWad Inwestorskiego,
Wykonawca nie &dzie prowada zadnych wykopdéw w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszczegolnione w Umowie.

Eksploatacjazrodet materialtdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowizujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg po uzyskaniu
wymaganych zezwote wywiezione z terenu budowy na zweikJeli Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego zezwoli Wykonawcy naygie tych materiatdw do innych robétzrte dla ktorych
zostaly zakupione, to koszt tych materialbw zostarmdpowiednio przewarfoiowany
(skorygowany) przez Inspektora Nadzoru Inwestoggkie
Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykcaaw
wykonuje na whlasne ryzyko, ligge Sk z jego nieprzyciem, usunjciem
i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeili  dokumentacja projektowa Ilub ST przewiglujmazliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze co najmBigjgodnie przedayciem tego materiatu,
albo w okresie dizszym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie agigmaganych przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wybrany i zapi@gany rodzaj materiatu nie m® by
pa&zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru Inwesgiego.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
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Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerido czasu gdydola one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczgsiami, zachowaly swgj jakos¢
i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestiegx

Miejsca czasowego sktadowania materiatowdab zlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem NedzZowestorskiego lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonaweaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu i
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w celu sprawdzemgodnéci stosowanych metod
produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow mdgc pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatbw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru Inwestorskiegdzie przeprowadzat inspekcj
wytworni beda zachowane nagiujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru Inwestorskiegedbie miat zapewnian wspotprag¢ i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialtdbw w czasie przeprowadzasyeekcji,

b) Inspektor Nadzoru Inwestorskiegedaie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychgzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizéojitraktu,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zezwolenie dlzeprowadzenia inspekcji i badav tych

miejscach

2.7. Materialy pochodzce z rozbidrki
2.7.1. Materiaty pochodace z rozbiérki na terenie budowy

Materiaty pochodzce z rozbiérek nadge s¢ do przetworzenia na materiat do budowy
drég i mostow tj.:

- konstrukcja stalowa pomostu- elementy,

- materiat kamienny (kostka, kraaniki, obrzeza)

- stupki znakéw drogowych,

- tarcze znakow drogowych,

oraz gruz betonowy,
stanowy wlasnad¢ Zarzdcy Drogi, z ktorej Wykonawca musigsrozliczye. Materiaty te nalgy
przekaza na Baz Materialowy wskazan przez Zarzdce Drogi, przy czym odlegkd transportu
powyzszych materiatdw duizie nieweksza nk 25 km. Koszt transportu we wskazane miejsce nie
podlega osobnej zapfacie i jest zawarty w cenietrkktowej. Materialy pochodeze z rozbiorek
nadajce st do przetworzenia na pemowaitomwy materiat do budowy drég i mostéw do
wykorzystania na budowie tj.:

- kruszywo z rozbiorki podbudowy — budowa nasypu

- elementy kamienne — odbudo¥ean

- gruz i elementy betonawe — budowa nasypu

- konstrukcja stalowa pomostu.

Materialy budowlane pochogze z rozbiérek nie posiadag petnowartéciowych
wiasciwosci materialowych i nie nadge s¢ do wykorzystania do wbudowania, Wykonawca, po
uzyskaniu wymaganych zezwalavywiezie poza teren budowy i podda wymaganejzdyji.
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Materiaty niewykorzystane, Wykonawca na wtasny kasgospodaruje w sposob zgodny z
Ustawg o Odpadach.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jak® wykonywanych Robét. Spgz uzywany do Robot powinien by
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i iléci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Rolaétakceptowanym przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego; w przypadku braku usfale takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwesiegsk

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robot, zgodnie z
zasadami ok&onymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniadhspektora Nadzoru
Inwestorskiego w terminie przewidzianym Umpw

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania Robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestegk kopie dokumentéw
potwierdzajcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidunazliwosé wariantowego #ycia
sprzitu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadémpektora Nadzoru Inwestorskiego
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgmgzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po
akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, nieentby¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urmzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow Umowy, zostanprzez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskikelifane i nie
dopuszczone do Robot.

4. Transport

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ogranigzeobchzenia na & przy
transporcie materiatow (sptter) na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie njdple zezwolenia od
wiadz co do przewozu nietypowych tadunkow i w sposiagty bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jako wykonywanych Robot i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu dulzie zapewni@ prowadzenie Robdét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidospektora Nadzoru Inwestorskiego, w
terminie przewidzianym Umaoyv

Wykonawca bdzie usuwé& na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publiczngeth @dojazdach do Terenu Budowy.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty piestanowiono inaczej, uwa St
ze, dla materiatdow, odpadow i spta: transport, odwiezienie, dostarczenie, zapewajen
wywiezienie, wywodz itp. obejmuje rowniezatadunek, przetadunek i wytadunek #adki
transportu.

5. Wykonanie robot
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Jezeli technologia tego wymaga — roboty riglevykonywa w trybie 3 zmianowym (3x8
godz.) z wydczeniem obszaréw zabudowanych gdzie robotyzmaoprowadz wytacznie w
godzinach od - 22%°

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rabédnie z Umow, oraz za jak&
zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robot, da 2godné¢ z Dokumentagj Projektove,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Roboét zorpoleceniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci  wszystkich elementéw Robo6t zgodnie z wymiaramirzednymi okrélonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nape przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca zalgy, w razie konieczriei, osnowg realizacyjma, w oparciu o ktgy bedzie
prowadzit roboty. Koszt wykonania osnowy realizagyj zostanie uwzgtniony w cenach
jednostkowych poszczegoélnych robot i nie podlegdatiowe]j zaptacie.

Nastpstwa jakiegokolwiek kbtu spowodowanego przez Wykongwev wytyczeniu
iwyznaczaniu Robét zostan jesli wymaga& tego ledzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego,
poprawione przez Wykonawoa wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokprzez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego nie zwalnia Wykonawcy od odpowieltzigci za ich doktadng.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dajyez akceptacji lub odrzucenia
materiatdw i elementdw RoboOteds oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie,
Dokumentacji Projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uwadii wyniki bada materiatéw i Robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialdw$wiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywaae na rozwzan kweste.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty p@stanowiono inaczej, uwa st ze
utylizacja oznacza unieszkodliwienie w znaczentawy ,,O odpadach” z dnia 27.04.2001.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiegds wykonywane nie pniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przezkdawe, pod gragbg zatrzymania Robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspakto
Nadzoru Inwestorskiego programu zapewnieniageikov ktorym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania Robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratiwykonanie Robot
zgodnie z Dokumentagj Projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanynuepr
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Program zapewnienia jadm bedzie zawier&:
a) cz$¢ 0go6lmn opisupca:
organizagj wykonania Robo6t, w tym terminy i sposob prowadadtobot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdét,
- sposob zapewnienia bhp,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowdé wykonania poszczegoélnych
elementéw Robdt,
- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych
Robdt,
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- wyposaenie w spret i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasmhego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie bad,

- sposob oraz foren gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw stegaych a take wychganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany 8pdsforme przekazywania tych
informacji Kierownikowi Projektu;

b) czs¢ szczegotow opisupcy dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyimzoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggizenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ild¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw prziedty ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposOb i procederrpomiardow i badéd (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgfementéw Robot,
sposob pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowigdgini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaosci Robot

Celem kontroli Robdét duzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osihgma¢ zatarong jakas¢é Robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za pdtontrok Robot i jakdci
materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtiadin wtaczapc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbédne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz
Robat.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2dad Inwestorskiego nie zaadad
od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materialtbw oraz Robot
z czstotliwascia zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ 3 okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby eapic wykonanie Robét zgodnie z Umaw

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwesiergk swiadectwa,ze wszystkie
stosowane ugdzenia i sprgg badawczy posiadg] wazng legalizac, zostalty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadgjwymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inspektor Nadzoru Inwestorskieggdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiegedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotycacych urzdzean laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedociagniccia te kedg tak powane, ze
mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru Inwestorskiego natychmiast zysta
uzycie do Robdét badanych materiatéw i dégye do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakdych
materiatow.

Wykonawca ma obowrek przedkiadania Inspektorowi Nadzoru Inwestorgkie
sporadzonych przez siebie recept do zatwierdzenia. Rgcppwinny by dostarczane wraz z
probkami materiatow w ikeiach wystarczapych do wykonania niezdnych bada. Wszystkie
koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lhadateriatdw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inspektor Nadzoru Inwestorskiegoedzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udzialu w
pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego Wsaa ldzie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktore hudatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane
materialy nie zostan przez Wykonawg usunete lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstevek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamaviiy.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Probki dostarezarzez Wykonawcdo bada wykonywanych
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiegedab odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestayskie

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@nyamez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomidmb badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi nasnpe ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Wyniki pomiaréw geodezyjnyche¢la przekazywane w formie szkicéw uzupetnionych
wspotrzdnymi X,y,z w wersji cyfrowej oraz wydruku.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie raportow
wynikami bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jaki.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego n
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wietrinnych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzorunwestorskiego

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru Inwestorskiegrawniony
jest do dokonywania kontroli, pobierania probekadénia materialtow arodta ich wytwarzania, i
zapewniona mu dalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikoy i producenta
materiatow.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, po uprzedniejyfilacji systemu kontroli Robét
prowadzonego przez Wykonagydxdzie ocenié zgodnd¢ materiatow i Robét z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badedostarczonych przez Wykonagvc
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Inspektor Nadzoru Inwestorskiego powinien poliie@obki materiatdbw i prowadéi
badania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt. Odbiér poszczegdinasortymentow robot
odbywa& si¢ bedzie na podstawie wynikow badavykonanych przez niezaiee laboratorium
reprezentyjce Inspektora Nadzoru Inwestorskiegozeliewyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru Inwestorskiggteci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubatimwych bada albo oprze si
wytacznie na wihasnych badaniach przy ocenie zg@mnmaterialtdw i Robot z Dokumentgci
Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérhytub dodatkowych badai
pobierania probek poniesione zostarzez Wykonawg

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnjaovgazujacym Zamawiajcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowyodbioru ostatecznego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olawjacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dalg dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu
Robot, stanu bezpiearswa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarseiny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiska oraz stanowiska slbowego. Zapisy d¢ula
czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezp@dnio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inweskeago.

Do Dziennika Budowy naky wpisywa& w szczegolnsci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamavgeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru Inwestogekiprogramu zapewnienia jako i
harmonogramoéw Robdt,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementéw Robot,

- przebieg Robdt, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyrzerw w
Robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorgije

- daty zaradzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow Robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw Robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania Robét podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisev Dokumentaciji
Projektowej,

- dane dotyczre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania Robdt,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
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- dane dotycxe jakadci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowli dg@aiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd
przediazone Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do ustoswakia st. Decyzje Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego wpisane do Dziennika BuddMgkonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Insfpea Nadzoru Inwestorskiego do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak steptymowy i nie ma uprawnie do wydawania
polecé Wykonawcy Robot.

(2) Ksigzka Obmiaréw

Ksigzka Obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegst
kazdego z elementéw Robdét. Obmiary wykonanych Robaegmowadza giw sposob aigly w
jednostkach przgtych w Przedmiarze Robét i wpisuje do i Obmiardw .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoo lub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia 0 jakwi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadaa Wykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwai jakdci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do odbioru Rob6t. Winny Byudostpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego lub zgtoszenie robdét,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,

e) protokoty z narad i ustdle

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxlg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiced
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugpj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ¢tlq zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego i przedstawiane do ydyl nazyczenie Zamawiggego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
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Obmiar Robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z
Dokumentagj Projektows i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Rewedtiug wymiarow
projektowanych, pod warunkienze ich odchylenia mieszgzsie w dopuszczalnych granicach.
Oznacza to wykonanie obmiaréw wedtug wymiaréw projeranych, jeeli rzeczywiste odpowiadgj
projektowanym z uwzgtinieniem dopuszczalnych odchyle

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powviadniu Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o zakresie obmierzanych Robot i it@arobmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru dala wpisane do Kgzki Obmiarow. Jakikolwiek lald lub przeoczenie
(opuszczenie) w ikwiach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indaieSpecyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obgmkiu ukaczenia wszystkich Roboét. &lne dane
zostan poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru Inweskiego na gmie.

Obmiar gotowych RobOt ¢olzie przeprowadzony z ¢ztdscia wymagamg do celu
miesktcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dlaaym w Umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

7.2. Zasady okrglania ilosci Robot i materiatow

Diugosci i odlegtaei pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgdy obmierzone
poziomo wzdha linii osiowe;.

Jali Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robot nie wymagdiego inaczej,
objetosci beda wyliczone w nd jako dlugd¢ pomnaona przezredni przekrd;.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ghla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Dla ustalenia powierzchni warstw konstrukcyjnychviggzchni wizace ¢ wymiary gornej
ptaszczyzny warstwy.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty pastanowiono inaczej, ukea sk ze,
mierzone ildci beda okreslane zgodnie z zasadami arytmetyki z dokiddnocodpowiadajca podanej
dla danej pozycji w kosztorysie ofertowym.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robétab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestxgski

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonayvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aolzenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom Specyfikacji Technicznychedie utrzymywad to wyposaenie zapewnigi w sposob
ciggly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzowestorskiego.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ¢gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robdét, a take w przypadku wyspowania dhaszej przerwy w Robotach.
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Obmiar Robot zanikagych przeprowadzasw czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegagcych zakryciu przeprowadza $rzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtiezdxda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanymbwierzchni lub olgjtosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karciegilsi Obmiarow. W razie braku miejsca szkice
mog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do Ksjzki Obmiaréw, ktdrego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

8. Odbidér robot

W zalencdici od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi Robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi cgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior Robot zanikajpcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reajiallegr zakryciu.

Odbiér Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwania ogdlnego pagiu
Robot.

Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestiegpk

Gotowa¢ danej cezsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebraka
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora 2¢ad Inwestorskiego. Odbioretizie
przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inkfm¥a Nadzoru Inwestorskiego.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestoigki@a
podstawie dokumentéw zawiegaych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumejat&cojektove, ST i uprzednimi ustaleniami.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego seazagdac odkrycia robot zakrytych, §& nie zostaty
zgtoszone do odbioru lub odmawptatngci za te roboty.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tyimtograficznej, nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cer kontraktove.

8.2. Odbior casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Robot. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. @dbRobot
dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.
8.3. Odbior ostateczny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggyo wykonania Robot w odniesieniu

do ich ilcéci, jakasci | wartasci.
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Catkowite zakaczenie Robot oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiadoiem na gimie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Odbidr ostateczny Robét nagist w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, dicod
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwskiego zakaczenia Robét i przypia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robo6t dokona komisja wyznaczpreez Zamawiagego w
obecndci Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Wykonawcgnksja odbierajca Roboty dokona ich
oceny jakdéciowe] na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafld pomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodrici wykonania Rob6t z Dokumentadprojektovs i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zaporna eealizacj ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw Robét zanikgajych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniagcych i Robot poprawkowych. W przypadkach niewykaeaawyznaczonych Robot
poprawkowych lub Rob6t uzupetriaych
w warstwiescieralnej lub Robotach wykeozeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jaka&¢é wykonywanych Robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej DokumentacpProjektow i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
I bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszom wartgé wykonywanych
Robot w stosunku do wymagarzyjetych w Dokumentach Umowy.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégm Robot jest protokot
odbioru ostatecznego Robét spmizony wg. wzoru ustalonego przez Zamaygego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowanast¢pujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowvesli zostata

sporgdzona w trakcie realizacji Umowy.

Uzgodnienia z ZUDP wykonanych sieci i giizen ktore zostaty wykonane w trakcie realizacji a

nie byly ugte w Dokumentacji Projektowej

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i empetniajce lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksazki Obmiarow (oryginaty).

Program Zapewnienia Jalkb

Plan BIOZ

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodrimi Ilub certyfikaty zgodnai wbudowanych materiatbw zgodnie z ST

iew. PZJ.

10.Rozliczenie materiatow z rozbiorek.

11. Rozliczenie kiacowe w formie tabelaryczne;.

12. Oping technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikébw bada pomiarow
zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr8d z PZJ.

13. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét taysmcych (np. na przef@nie kanalizacji rowu
pod zjazdami i przy przepce mostu, linii telefonicznej, energetycznej, gaep cwietlenia itp.)
oraz protokoty odbioru i przekazania tych robotdsicielom urzdzen.

14. Geodezyjpinwentaryzagj powykonawcg Robdt i sieci uzbrojenia terenu w formie elektozmnie]
edytowalnej na ptycie CD wg programu uzgodnione@gamawiagcym oraz wydruku.

N

©COoNoOO,W
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15. Kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjneyeimtaryzacji powykonawczej. w
formie elektronicznej edytowalnej na ptycie CD wggramu uzgodnionego z Zamaw@jm oraz
wydruku.

16. Wykaz wspotadnych punktéw granicznych (plik.txt) wraz ze szkiggolowymi

17. Operat usytuowania punktéw pomiarowych.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego
nie kxda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroenmiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego Robot. Wszystkie griane przez komisjRoboty poprawkowe lub
uzupelniggce keda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaeégjo. Termin wykonania Robot
poprawkowych i Robot uzupetnigych wyznaczy komisja.

Dokumenty do odbioru ostatecznego Wykonawca praekeoryginale 1 egzemplarz.

8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanycbhdRewizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaislat w okresie gwarancyjnym. Odbi6r
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbiér ostateczny Robét”.

9. Podstawa ptatndci

9.1 Ustalenia Ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk
obmiarovg ustalom dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego. Dla pgizykosztorysowych
wycenionych ryczatltowo podstavptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagver danej
pozycji Kosztorysu Ofertowego

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosgowej lgdzie uwzgbdniat
wszystkie czynngri, wymagania i badania sklade¢ s¢ na jej wykonanie, oké&tone dla tej
Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentdejojektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétlpobejmowa:
- Robocizr bezpdredni wraz z towarzysgecymi kosztami
- Wartas¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy.
- Wartas¢ pracy Spretu wraz z towarzysgeymi kosztami
- Koszty parednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- Podatki obliczane zgodnie z obawujacymi przepisami
- Koszty uzyskania uzgodrigpozwold i decyzji administracyjnych
- Wszystkie koszty unieszkodliwienia odpadow w typlaty srodowiskowe.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2 Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej

Koszt dostosowania gido wymagéa Warunkow Kontraktu i Wymaga Ogolnych
zawartych w Specyfikacji Technicznej D-M.00.00.0pnuje wszystkie warunki okii@ne w w/w
dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.
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9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

9.3.1 Tereny budowy
Koszt Objazdow, Przejazdow i Organizacji ruchu ohgg wszystkie koszty zgzane z
projektem, wykonanie, ustawieniem, utrzymaniemmdetaem oznakowania, a w tym:
(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem NadZomestorskiego i odpowiednimi
instytucjami ewentualnych zmian do Projektu Organji Ruchu na czas trwania budowy wraz
z dostarczeniem kopii Projektu Inspektorowi Nadzdnwestorskiego i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z posfpu Robat.
(b) Wykonanie tymczasowego oznakowanigwitlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva
ruchu.
(c) Optaty/dzietawy terenu.
(d) Przygotowanie terenu wraz z wykonaniem, utrzymariieozebraniem tymczasowej ktadki dla
pieszych.
Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizagghu obejmuje:
(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiai tymczasowych oznakowgpionowych,
poziomych, barier §wiatet oraz tymczasowej kladki dla pieszych
(c) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego z uwzglnieniem kierowania ruchem przy pomocy
przeszkolonych sygnalistow,

Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(a) Usunécie wbudowanych materiatow i oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca zobazany jest do wykonania, zatwierdzenia i
wdrozenia zatwierdzonego projektu organizacji ruchu wesie trwania budowy. W zateosci od
potrzeb i pospu robot projekt ten powinien byna bigaco aktualizowany przez Wykonawé
uzgadniany z Zamawigym oraz stronami zainteresowanymi.

9.3.2. Ogrodzenia
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie ntavaealizacii
inwestycji, & do zakaczenia robét i ich odbioru kaowego.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ddzie utrzymywad tymczasowe uggdlzenia zabezpieczae, w
tym: ogrodzenia, bariery, pgize, zapory, @vietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie innesrodki niezledne do ochrony rob6t, wygody spotecéria innych. Wykonawca musi
zapewnt w dzien i w nocy stad i dobr widoczndé tych zapor i znakdw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpieczestwa. Wszystkie znaki, zapory i inne aoizenia zabezpieczae
powinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest zobowzany do podjcia wszelkich innycBrodkéw niezlednych dla ochrony robaét,
bezpieczastwa pojazdow i pieszych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbodf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cerg umowry..

Zabezpieczenia chodnikow i jezdni

Wykonawca wykona i uzgodni, §e Zamawiapcy uzna to za stosowane, projekt zagospodarowania
terenu budowy, utrzymania czy&o drég publicznych i ulic znajdagych s¢ w obrbie terenu
budowy hdz obstugujcych teren budowy. Projekt dotyczy réwhievykonania odpowiednich
zabezpieczechodnikow i jezdni przylegtych do prowadzonej bwglo
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10. Przepisy zwhzane jezeli ich brak

10.1 Rozporadzenia

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DzZNJ.89 z 25.08.1994r, poz. 414
z p&niejszymi zmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. waspie dziennika budowy, morta i
rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawjpcego dane dotygze bezpieczestwa
pracy i ochrony zdrowia. (Dz.U. Nr 108 z 17.07.20020z.953).

3. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowacz 30.12.1994r w sprawie
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwidz (U Nr 8 z 1994r., poz. 38).

4. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 21.02.1995r w sprawie
rodzaju i zakresu opracowageodezyjno-kartograficznych oraz czyscio geodezyjnych
obowigzujagcych w budownictwie (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dniami&@rca 1995r).

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodeazykaetograficzne (Dz.U. Nr 30 z 19809r.,
poz. 163 z pgniejszymi zmianami).

6. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z 05.08.1998r. w sprawig @t i
kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowavnyrobéw budowlanych (Dz. U. Nr 107 z
20.08 .1998r. p0z.679 z frdiejszymi zmianami).

7. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidznybz.U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).

8. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowth (Dz. U. nr 92 poz. 881).

9. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zamfAwvgeblicznych (tekst jednolity Dz.U.nr.164
p0z.1163 z piniejszymi zmianami)

10. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (D2001 nr 62 poz. 628)

11.Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrémegowiska. (Dz.U. 2001 nr 62 poz. 627)

12.Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budoyth (Dz.U. 2004 nr 92 poz. 881)

13.Zalgczniki do rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008 sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw gnsyow drogowych oraz wdzen
bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidmgach (Dz. U. nr 220, poz.
2181)

14.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r. w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecstea i ochrony zdrowia
(Dz.U. 2003 Nr 120 poz. 1126)

15.Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu dvggo(Dz.U. 2005 Nr 108 poz. 908)

16.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogolwgraz urgdzen bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania naatbdDziennik Ustaw z 2003 r. Nr 220
poz. 2181)

17.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r. w sprawie szczego6towych
warunkéw zargdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzaduym zargdzaniem
(Dziennik Ustaw z 2003 r. Nr 177 poz. 1729)

18.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanf§izih U. 2003 Nr 47 poz. 402)

19.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn02 r. w sprawie Sposobow
deklarowania zgodréai wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowaniaicdkiem
budowlanym (Dz. U. 2004 nr 198 poz. 2041)

20.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. w
sprawie systemow oceny zgodop wzoru deklaracji zgodroi oraz sposobu w sprawie
systemoéw oceny zgodfa, wzoru deklaracji zgodsoi oraz sposobu stosowania w
budownictwie. Dz. U. Nr 113 poz. 728 z 1998 r.
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21.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@)2 r. w sprawie systemow

22. oceny zgodngi, wymaga, jakie powinny spetnianotyfikowane jednostki uczestnigze w
ocenie zgodn&ei, oraz sposobu oznaczania wyrobéw budowlanyclakawaniem CE (Dz. U.
Nr 195 poz. 2011).

23.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z 24 wrzaia 1998 r. w sprawie
ustalenia warunkéw geotechnicznych posadawianiektdiv budowlanych (Dz. U. Nr 126
p0z.839).

24.Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia &rze&nia 1997 r. w sprawie
0golnych przepisow bezpieamdwa i higieny pracy (tekst jednolity Dz. U. z 2003r 169
poz. 1650 z pi. zm.).

25.Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié harca 2000 r. w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przycznych pracach transportowych (tekst jednolity Dz.
Nr 26 poz. 313 z pdn. zm.).

26.Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wéz@ 2001 w sprawie bezpiedstwa i
higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i inny@dzer technicznych do robét ziemnych,
budowlanych i drogowych. (Dz. U. z 2001 r. nr 11 p1263)

27.Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 30 gaziernika 2003 roku w sprawie
dopuszczalnych poziomoéw pdl elektromagnetycznyaiogdowisku oraz sposobdw
sprawdzania dotrzymania tych poziomow (Dz. U. N2,J8z. 1883).

28.Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 9 listopada 2004r prasvie okrélenia rodzajow
przeds¢wzig¢ mogacych znacgco oddziatywd nasrodowisko oraz szczegotowych
uwarunkowa zwigzanych z kwalifikowaniem przedsizi¢cia do sporgzdzenia raportu o
oddziatywaniu narodowisko (Dz.U. z 2004 r Nr 257, poz. 2573) zZuéjszymi zmianami);

29.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200% rsprawie dziennika budowy,
montau i rozbiodrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszariawierajcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. nr 108, pda3p

30.Rozporadzenie Ministra Obrony Narodowej z dnia 22 maja®00w~ sprawie nadzoru nad
pracami geodezyjnymi i kartograficznymi na terenaamkngtych (Dz. U. Nr 101 poz. 939);

31.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 17 maja 1999 r. w
sprawie okrélenia rodzajow materiatdw stanagiych pastwowy zaséb geodezyjny i
kartograficzny, sposobu i trybu ich gromadzenia/iagzania z zasobu oraz udgstiania
zasobu (Dz. U. Nr 49 poz.493);

32.Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24.03.1999 r. w spra
standardéw technicznych dotycych geodezji, kartografii oraz krajowego systemforimacji
o terenie (Dz.U. z 1999 r. nr 30, poz. 297 zrmpéjszymi zmianami);

33.Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictavania 02.04.2001 r. w sprawie
geodezyjnej ewidenciji sieci uzbrojenia terenu a@gpotéw uzgadniania dokumentaciji
projektowej (Dz.U. z 2001 r Nr 38, poz. 455);

34.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiggzmaja 2000 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadkogowe obiekty ifynierskie i ich
usytuowanie (Dz.U. z 2000 r. Nr 63, poz. 735 zrpéjszymi zmianami);

35.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004 sprawie kontroli wyrobow
budowlanych wprowadzonych do obrotu (Dz. U. Nr p8@. 1386).

36.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004 sprawie probek wyrobow
budowlanych wprowadzonych do obrotu (Dz. U. Nr 136gz. 1387

37.Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 21 lutego 1995 r. w
sprawie rodzaju i zakresu opracawgeodezyjno — kartograficznych oraz czyfmo
geodezyjnych obowrujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25 poz. 133).

38.Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 17 stycznia 2003 r. w sprawie ajda wynikow
pomiarow prowadzonych w zg#ku z eksploatagjdrég, linii kolejowych, linii tramwajowych,
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lotnisk oraz portow, ktére powinny byprzekazywane wkgiwym organom ochrony
srodowiska, oraz termindw i sposobéw ich prezent@gi. U. Nr 18 poz. 164).

39.Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 14 lutego 2006 r. w sprawie wzodbkumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadéw (Dz.Np&z. 213).

40.Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 27 wrzgeia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw
(Dz. U. Nr 112 poz. 1206).

41.Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 4 czerwca 2007r w sprawie ustalaartdéci
wskaznika hatasu LDWN (Dz. U. Nr 106 poz. 729).

42.Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 14 czerwca 2007r w sprawie dopangch
pozioméw hatasu wrodowisku (Dz. U. Nr 120 poz. 826).

43.Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 2 gaziernika 2007 r. w sprawie wymage
zakresie prowadzenia pomiaréw pozioméwradowisku substancji lub energii przez
zarzdzapcego drog, linig kolejowg, linig tramwajovg, lotniskiem, portem (Dz. U. Nr 192 poz.
1392).

44.Obwieszczenie Ministrrodowiska z dnia 16 gdziernika 2007 r. w sprawie stawek optat za
usunkcie drzew i krzewOw oraz kar za zniszczenie zieteniok 2008 (M.P. Nr 77 poz. 828).

45. Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 09 wrzsia 2002 r. w sprawie standardéw jé&io
gleby oraz standardow jas@ ziemi (Dz. U. Nr 165 poz. 1359).

46.Rozporadzenia MinistraSrodowiska z dnia 14 grudnia 2006r. w sprawie dlidg,kolejowych
i lotnisk, ktorych eksploatacja me powodowé negatywne oddziatywanie akustyczne na
znacznych obszarach, dla ktorych jest wymaganesgmanie map akustycznych, oraz sposoby
okreslania granic terendw oftiych tymi mapami (Dz. U. Nr 1 poz. 8).

47.Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 1 czerwca 2004r w sgaokrelenia warunkow
udzielania zezwolena zagcie pasa drogowego (Dz. U. Nr 140 poz. 1481).

48.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 29 lipca 2Q04v sprawie sposobu prowadzenia
Krajowego Wykazu Zakwestionowanych Wyrobéw Budowlzn(Dz. U. Nr 180 poz. 1861).

49.Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 20 grudnia 2005 r.prasvie optat za korzystanie ze
srodowiska (Dz. U. Nr 260 poz. 2176).

50.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@d2 r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadbaudynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r Nr 75,
poz. 690 i z pgniejszymi zmianami);

51. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopadz02 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upmweanych do ich wydawania (Dz.U. 2004 nr
249 poz. 2497)

10.2 Normy

1. PN-N-18002:2000 System zadzania bezpiecistwem i higieg pracy — Ogolne wytyczne do
oceny ryzyka zawodowego
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
D.01.02.02
45112000-5
ZDJECIE | ODBUDOWA WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ (HUMUSU)
CPV: Roboty ziemne i wykopaliskowe.
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycgrce wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych ze zdgiem i odbudow warstwy humusu w zwikku budovwy mostu przez rzek

Miata w ciggu drogi gminnej na dziatkach o nr ewid. 209, 8b/bbrebie Moczydta i dziatkach o nr
ewid. 21 12/1 w olgbie Chetst w gminie Drawsko.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stangwizes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i naje
je stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpuakkil.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqrowadzenia robot przy zgjiu
warstwy humusu na poboczach gruntowych, rowachpska oraz pasach terenu przeznaczonego
pod budow wlotbw drog podpordkowanych oraz poszenze korony drogi
i obejmup:

— usunecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu i darniny) lgici zmiennej okoto 15 cm, ze
spryzmowaniem w bliskiei robét i do wykorzystania przy humusowaniu,

— plantowanie skarp i st8OwW podpOr oraz korony nasypow po robotach ziemnych

— odbudowa warstwy ziemi urodzajnej (humusu i darphiggubgci 15 cm z wykorzystaniem
humusu z odkfadu, wraz z obsianiem uformowanegousurnskarp i stetkdw nasionami traw.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Warstwa humusu- warstwa ziemi rédinnej urodzajnej, nadagej se do upraw rolnych.
Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowrzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymaigaogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kadch wykonania oraz za zgodito

z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskieg
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”

2. Materiaty
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Humus i nasiona traw.
3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spraztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania robot zwzanych ze zdgiem warstwy humusu nadg stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
— fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania roboét ziemnych - w miejscaclzigd
prawidtowe wykonanie robot sgtem zmechanizowanym nie jest diwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadimgportu na odleglé wymagagca
zastosowania takiego spta.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidnajo

Humus naley przemieszczaaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wybkitodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia humusu.

5. Wykonanie robo6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D.00MANymagania ogolne”.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjcta z przeznaczeniem do gmdejszego a@ycia przy
umacnianiu skarp oraz do innych czyéeciookreslonych w dokumentacji projektowej. Nadmiar
humusu a w tym darngnnalezy wywiez¢ na odkiad pozyskany staraniem Wykonawcy. Nadmiar
humusu stanowi wilas§é Wykonawcy i jego odzysk nalg uja¢ w kalkulowaniu ceny
jednostkowej pozycji kosztorysowej.

Humus naley zdejmowa& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spyéhar
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nievjgstarczajce dla prawidiowego
wykonania robo6t, wzghbinie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubd
warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.
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Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych orazmwah
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanyclzgar Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Gruba¢ zdejmowane] warstwy humusu (zal@ od g¢bokasci jego zalegania,
wysokaci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowig powinna by zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej lub akceptowana przez éhksmra Nadzoru Inwestorskiego, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktyczny ¢bizie stanowit podstagv do rozliczenia
czynndaci zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie naljezdejmowa humusu w czasie
intensywnych opadéw i bezfednio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghnlub innym
gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakmi robét polega na wizualnej ocenie komplétnausunécia humusu i
prawidtowaci pryzmowania.

7. Obmiar rob6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.0QM@nagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest n¥ (metr szécienny) zdgtej warstwy humusu.

8. Odbidr rob6t

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.0QW§magania ogolne”
9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia oddnie podstawy ptatni@i podano w ST D.00.00.00.

Platng¢ za 1 nt zdjetej i za 1 m2 grubsei 15 cm odbudowanej warstwy humusu, wraz z
obsianiem nasionami traw, najeprzyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgfakaosci wykonywania
robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania robot obejmuije:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy na sktadi¢ikonawcylub odwiezieniem na
odktad w miejsce wskazane przez Wykonawc

— odbudowa warstwy ziemi urodzajnej (humusu i darpiggubgci 15 cm z wykorzystaniem
humusu z odktadu,

— obsianie humusu nasionami traw i pgriacg humusu

— koszt dzierawy placu na sktadowanie humusu

— oznakowanie robot,

— koszt uzyskania i utrzymania odktadu,

— wartas¢ nadmiaru humusu,

— plantowanie i uporgdkowanie terenu robot

— transport humusu na sktad Wykonawcy

— zafadunek i roztadunek humusu.

10. Przepisy zwazane
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiaakresie wykonania i badania przy

odbiorze — zagpiona norm: PN-B-06050;1999.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
D.01.02.03
45111291-4145111300-1
ROBOTY ROZBIORKOWE | ZAGOSPODAROWANIA TETENU
CPV: Roboty rozbiérkowe i zagospodarowaereriu
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technigzrse wymagania dotycce wykonywania
i odbioru robot rozbidrkowych i przygotowawczychewigzku z budow mostu przez rzekMiata w
ciggu drogi gminnej na dziatkach o nr ewid. 209, 8b/bbrebie Moczydta i dziatkach o nr ewid. 2 i
12/1 w obebie Chetst w gminie Drawsko.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokanpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robét rozbiérkowych
i obejmup:

a) Rozbidérka nawierzchni gruntowo-szytrowej na dojatdaraz z odwozem,

b) Rozebranie p@czy drewnianych mostu,

c) Rozebranie drewnianej jezdni mostowej z bali sogmby

d) Rozebranie stalowej konstrukcjisreej i blach kotwacych pomostu,

e) Rozebranie drewnianej podporyspedniej,

f)  Wyciagganie pali drewnianych popory ggedniej i stalowych pali przyczotkow,
g) Rozebranie stalowej konstrukcji przyczétkéw,

h) Rozebranie elementéw drewnianych oczepow podpor,

1)  Usuwanie ewentualnych, kolidigych ga¢zi i samosiejek drzew wraz z odwozem,
j) Zatadunek mechaniczny elementéw rozbiérkowych,

K) Wywiezienie elementow rozbidrkowych,

1.4. Okredlenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej STa zgodne z obowrzujagcymi odpowiednimi normami
i ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne”.

1.5. Wymagania dotycace robot
Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito

z Dokumentagj Projektows i poleceniami layniera. Ogolne wymagania dotycz rob6t podano w
ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
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2. Materiaty
2.1 Drewno podktadowe i rusztowaniowe.
3. Sprzet

3.1. Uradzenie elektryczne, spalinowe, pneumatyczne i nrechae dla demonta konstrukciji
kamiennych, betonowychelbetowych i drewnianych.

3.2. Koparki, mtoty pneumatyczne i hydraulicznezorabromtoty do wycigania pali.

3.3. Samochody wywrotki o &nosci 100+160 kN do przewiezienia elementow
rozbiérkowych na sktadowisko.

3.4.Zurawie samochodowe i tadowarki samaiie.
4. Transport

4.1. Do przewiezienia elementow rozbiorkowych ora&zesci ustroju nédnego na sktadowisko
zastosowa& samochody wywrotki o romosci 100+160 kN lub samochody skrzyniowe
o dtugaci przestrzeni tadunkowej odpowiedniej do przewmych elementow.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robo6t podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne".
5.2. Projekt rozbiorki

Roboty rozbidrkowe dxlg prowadzone po zamkstiu ruchu na meie.

Szczegobtowy projekt technologiczny rozbiorki eleden mostu i wykonawczy monta oraz
demontau rusztowa podwieszanych wraz z harmonogramem robét Wykonagmacuje we
wilasnym zakresie na podstawie kolejicobot okrélonej Dokumentaciji Projektowe;j.

Zatozona przez Wykonawc rozbiorki technologia demorfa ustroju nénego powinna
uwzgkdniat obecny stan konstrukciji.

Projekt technologiczny rozbiorki powinien oki@® kolejnag¢ i sposob demonta
poszczegdlnych elementdw, drogi technologiczne shextu i rusztowania pomocnicze oraz
przewidywane ograniczenia i zaméeia ruchu drogowego.

Projekt rozbiérki elementéw nadg uzgodné z Zamawiajcym oraz przedstawilnzynierowi do
zaakceptowania.

5.3. Zakres wykonywanych robot.

Wykonanie rozbiorki elementéw Wykonawca winien pmzevadzé na podstawie ww. Projektu
technologicznego rozbiorki.
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5.3.1. Uszkodzone elementy podpér i pomostu roZepray wyciu zurawi, koparek, miotow
pneumatycznych i hydraulicznych, wibromtotow onaarzdzi recznych.

5.3.2. Demonta elementow wielkogabarytowychzurawiem samochodowym o fdigu
odpowiednim do przenoszonych elementow.

5.4. Wykonanie rusztowigpomocniczych i podpierggych

Do wykonania robot na wysoko wykona rusztowania z klatek lub rusztowania
podwieszane.podwieszone.

5.5. Materiaty rozbiérkowe po posortowaniu rigierzewiegé¢ samochodami samowytadowczymi
na sktadowisko Wykonawcy, zaakceptowane przezyniera. Materiaty przeznaczone do
ponownego wykorzystania naleprzewie¢ na miejsce wskazane przezyniera.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady odérie kontroli jakdci robét podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".
6.2. Kontroli jakdci robot podlega zgodsé wykonanych robét z Dokumentgdprojektovg oraz
ustaleniami Specyfikacji Technicznej.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru dla poszczegoélnych asortymentdw robot jest
— m2- nawierzchni gruntowo-szutrowej z odwozem i zZggalarowaniem( utylizag),
- m3 - drewnianych elementéw pomostu i pali mostdwazem,
— tona - elemmntéw stalowych konstrukcji pomostu,qimd pali przycz6tkéw z odwozem,
— m3- karczowanych, ewentualnych gatdrzew wraz z odwozem,
— m2 - oczyszczenia terenu,
Ogolne zasady obmiaru robét podano w D-M.00.00W§hagania ogélne”.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w D-M.00@0Wymagania ogolne”.
9. Podstawa ptatnéci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
Platnag¢ za jednostk obmiaru, wyszczegoélniona w punkcie 7 niniejszejrialezy przyjmowa
zgodnie z obmiarem robot i jakm wykonania robét na podstawie wynikow pomiardeada.
Zgodnie z DokumentagjProjektova nalezy wykon&:

- rozbiérke poszczegdlinych elementéw mostu,
- wywiezienie gruzu, drewna i gai z terenu rozbiorki (z transportemytiecznych materiatdbw na
sktadowisko wskazane przezzymiera lub z odwozem na uprawnione skiadowisko wraz
utylizacjg materiatow, z mech. zatadunkiem i roztadunkiem)
Cena wykonania roboét obejmuje:

—  prace przygotowawcze

— monta i demonta rusztowa podwieszonych i pomocniczych,
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— rozbiorke poszczegolnych asortymentoéw przebudowywanego maktiazdow,

— wykonanie pozostatych robot przygotowawczych i zaeczagcych,

— zatadunek i odtransportowanie materiatbw odpadowythodzacych z rozbiorki
na sktadowisko Wykonawcy do utylizacji, zaakceptowarzez layniera.

- zaladunek i odtransportowanie materiatbw do pong@oneykorzystania pochodeych
z rozbiérki na miejsce zaakceptowane przeyrrera.

10. Przepisy zwazane

Nie wyskepua.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
D.02.01.01
45112000-5
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-IV KATEGORII.
CPV: Roboty ziemne i wykopaliskowe.

l. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t przy wykonaniu wykopow w zwiku z budow mostu przez rzekMiata w cagu drogi gminnej
na dziatkach o nr ewid. 209, 85/1 w ¢tie Moczydta i dziatkach o nr ewid. 2 i 12/1 w ¢e Chelst
w gminie Drawsko.

Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i naje
je stosowéa w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuaktil.

1.2.Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robét przy wykonaniu
wykopow i obejmu:

a) wykonanie wykopow mechanicznie w gr. kat. I-IV zgnzutem poprzecznym w nasyp,

b) wykonanie wykopow mechanicznie w gr. kat. I-IV artsportem gruntu w nasyp,

c) wykonanie wykopow mechanicznie w gr. kat. I-IV arsportem urobku na odkiad
Wykonawcy, wraz z przemieszczaniem gruntu, dalszykorzystaniem lub utylizagj

d) przygotowanie mechaniczne koryta na catej szémkezdni pod nawierzchgituczniows,

e) wykonanie wykopowgcznie przy pomocyurawia,w gr. kat. I-IV z transportem urobku na

odkiad,
f) wyréwnanie i przygotowanie spadkéw ( dremadwodnienia) dna wykopu do pompowania

wody,

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SB ggodne z obowkzujgcymi normami i Specyfikag
Techniczig D.00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.4.0gd6lne wymagania dotycgce roboét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania robdt oraz za zgodko z

Dokumentacj Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskieg
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne"
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2. Materiaty

Materiat wystpujacy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedzie stanowit
podtaze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych kangtji nawierzchni podatnych i
potsztywnych [12] powinien charakteryzofvaic grup nosnosci Gi. Gdy poditae nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy §masci, naley podiaze doprowadzi do grupy nénasci Gi zgodniez
dokumentacja projektayw

3. Sprzet
3.1. Ogoine wymagania

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w ST: D-M.00.00.00
orazzuraw samochodowy dla podnoszenia gruntu z wykopu.

3.2. Roboty ziemne zvgzane z wykonaniem wykopdwprowadzone ¢l recznie i mechanicznie przy
uzyciu sprztu mechanicznego do robot ziemnych, araawia samochodowego dla podnoszenia gruntu
z wykopu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzovadtorskiego.

4. Transport

Transport gruntu z wykopu odbywaic bedzie samowytadowczymirodkami transportu
(samochody, ggniki z przyczepami).

5. Wykonanie robot

5.1. OgoIne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D.00@QWymagania ogéine”.

Wykonywanie wykopdéw mze nasipi¢ po wykonaniu robot przygotowawczych zgodnie ze
Specyfikacy Techniczg D.01.02.03, po wyeaniu zgody przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowyreznalykona zgodnie z ,Instrukgj
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym".

5.2. Wykonanie wykopow
5.2.1.Wymagania odrimie doktadnéci wykonania wykopow

Wartcici dopuszczalnych odchylerzednych koryta gruntowego w stosunku dedrzych
projektowych: -2 cm, +0 cm (wg Dziennika Ustaw 18).4

Pochylenie skarp wykopdéw nie me sk rézni¢ od projektowanych pochylewiecej niz o
10%. Powierzchnie skarp nie powinny tmmckszych wkésnie¢ niz 10cm.
5.3.0dwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi usiwia¢ prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinnosgpowa w kierunku podnoszeniagsi
niwelety.

Wody opadowe nahy odprowadzi poza teren robot.
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5.4. Wymagania dotycgce zagszczenia i nénosci w wykopach

A. Wskanik zagsszczenias|
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycldtraiemnych powinno spetdia
wymagania, dotyegce minimalnej warti wskanika zagszczenia €, podanego w tablicy |.

Tablica 1. Minimalne warfoi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robétrayem

Strefa korpusu Minimalna warté¢ Is dla drogi
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o gruko 20 cir 1,03 1,00
Na gkbokaici od 20 do 50 cr 1.00 0.97
od powierzchni rob6t ziemnych ’ :

Jereli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowpah spetniaj wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci ls, podanych w
tablicy I.

B. Wtorny modut odksztatceniadE
- drogi kategorii ruchu KR3 — KR&E 120 MPa,
- drogi kategorii ruchu KR1 i KR22& 100 MPa.

Wtérny modut odksztatcenia fEnalery oznaczy przy wtérnym (drugim) obgizeniu
ptyta o srednicy > 30 cm zgodnie z nognBN-64/8931-02. Badanie nale przeprowad@ w
zakresie od 0,00 do 0,25 MPa. Waitmmodutu E nalery wyznaczy dla przyrostu obgrenia od 0,05
MPa do 0,15 MPa wg wzoru:

E2 = @ D
4As
w ktérym:

D - érednica ptyty, mm;
Ap - przyrosty obarenia, MPa;
As - przyrost odksztatcenia, mm.

Liczba bada wska&nika zagszczeniadlub wtornego odksztatcenia gowinna by zgodna z
normg PN-S-02205 ,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyaina i badania” i powinna wynosi
dla podigda w wykopach - nie mniej hi2 pomiary w przekroju poprzecznym ( w Zzaleici od
szerokdci korony roboét ziemnych), co 50 m lub zgodnie ketp 6.2 pkt. 8. Badanie sprawdzeg
laboratorium Inspektora Nadzoru Inwestorskiego amnniej raz na co pie badanie Wykonawcy.
Jezeli grunty rodzime w podtau wykonanego wykopu nie mgwymaganych wartai wskanika
zagszczenia d lub wtérnego modutu odksztalcenia, Bo przed utéeniem konstrukcji nawierzchni,
podiaze naley dogscic. Jeeli wymagane zagzczenie nie m@ by osiagniete przez bezpoednie
zagszczenie gruntow rodzimych, to najepodp¢ srodki w celu ulepszenia &oosci gruntu podiaa,
zgodnie z zaleceniami Inspektora Nadzoru Inwestegek uzyskujc wymagane warfoi wskanika
zag:szczenia.

6. Kontrola jakosci robot
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Ogolne zasady kontroli jako robot podano w ST D.00.00.00. "Wymagania ogoine"

6.1. Sprawdzenie wykonania wykopow.

Po wykonaniu wykopow natg sprawdzt, czy pod wzgldem ksztattu, zagzczenia i
wykonczenia odpowiada on wymaganiom wg punktu 5.3. @@z doktadné¢ wykonania nie
przekracza tolerancji podanych w ST lub odpowidtdnicrmach.

Zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wg wynifegiareslonych w pkt. 5.4.

6.2. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Lp. Badana cecha Minimalna czstotliwas¢ bada i pomiarow

1 |Pomiar szerokai korpusu
ZI€mnego _ ____|Pomiar tama, szablonem, fato diugdci 3 m i poziomig lub
2__|Pomiar szeroki dna rowow | niwelatorem, w odgpach co 200 m na prostych, w punkta
Pomiar pochylenia skarp gtéwnych tuku, co 100 m na fukach o R 100 m co 5tem

4 |Pomiar réwnéci powierzchni  |hakach o R<100 m oraz w miejscach, ktdre budpliwosci
korpuslt

5 |Pomiar rownéci skarp
6 Pomiar rzdnych powierzchni  |Rzedne osi podiznej jezdni i krawdzi co 20 m, a na
korpusu ziemnego odcinkach krzywoliniowych co 10 m niwelatorem

()
=5

w

Pomiar spadku podimego Pomiar niwelatorem gzinych w odsipach co 200 m oraz w
7 |powierzchni korpusu lub dna rowpunktach wtpliwych

8 |Badanie zagszczenia gruntu  |Wskanik zag:szczenia okiéac dla gornej strefy korpusu
lecz nie rzadziej aiw trzech punktach na kae 1000 rf

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D.00.00.00. "Wymagania @joln
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest rhwykonanego wykopu na podstawie Dokumentacji Ptoje; i
pomiaru w terenie.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00W@®magania ogoine". Odbioru robot
nalezy dokona zgodnie z PN-68/B-06050.

9. Podstawa ptatndci
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9.1. OgodIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D,00.00.00. ,Wymagania ogoine".
Platng¢ za n wykonanego wykopu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgn
jakosci robo6t w oparciu o wyniki pomiaréw i bagl&boratoryjnych.

9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i pomocnicze,

- oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym,

- zaladunek, transport i roztadunek gruntu na atéykonawcy,

- formowanie gruntu na odktadzie,

- koszt uzyskania i utrzymania terenu odktadu,

- rekultywacja odkfadu,

- reczne wykonanie wykopow,

- mechaniczne wykonanie wykopow z zatadunkiem grutransportem w nasyp,
- przerzut poprzeczny gruntu z wykopu w nasyp,

- odwodnienie wykopdw na czas ich wykonania,

- profilowanie dna wykopu i rowow wraz z profiloniam spadkow odwodnienia,
- zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w ST,

- poradkowanie miejsc prowadzonych robét.

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prdajreitu.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczeniéldaqmsci biernej.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zeeriviymagania i badania.

BN-64/8931 -O | Drogi samochodowe. Oznaczeniesvska piaskowego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczemedutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podta przez obarenie ptyt.

Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szybkiegchu, IBMiM, Warszawa 1978 Dz.U. Nr 43

— Rozporadzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéghteécznych, jakim powinny

odpowiada drogi publiczne i ich usytuowanie.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
D.02.03.01
45112000-5
ZASYPANIE WYKOPOW | WYKONANIE NASYPOW

CPV: Roboty ziemne i wykopaliskowe.
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycce wykonania i odbioru
robét przy wykonaniu nasypow w zygku z budow mostu przez rzekMiata w chgu drogi gminnej
na dziatkach o nr ewid. 209, 85/1 w ¢tie Moczydta i dziatkach o nr ewid. 2 1 12/1 w ¢itoe Cheist
w gminie Drawsko.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stangwizgs¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i naje
je stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpuakkil.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyprowadzenia robot przy wykonaniu
nasypow i obejmuj
a) wykonanie nasypoéw mechanicznie z kruszywa kat. dyskanego z dokopu ( zakup i
dostawa gruntu na budeyvz formowaniem, profilowaniem i zeggczaniem,

b) wykonanie nasypow mechanicznie z gruntu kat. lllubpozyskaniem i transportem gruntu
z ukopu (odktadu na budowie)z formowaniem, profémiem i zagszczaniem,

c) wykonanie warstwy odgzapcej pod nawietzchaittuczniowy dojazddw,
d) plantowanie powierzchni skarp,
e) ewentualne schodkowanie skarp nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wysoka¢ nasypu - rénica rzdnej terenu i rgdnej robdt ziemnych, wyznaczonych
W 0Si nasypu.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonaniaypéa, pot@zone poza pasem
prowadzonych robot drogowych.

1.4.3. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@one w obgbie pasa
prowadzonych rob6t drogowych.

1.4.3. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielkd charakteryzujca zagszczenie gruntu, okina
wedtug wzoru:
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gdzie:

04 - Qesteéé  objetosciowa  szkieletu zaggzczonego gruntu  w  nasypie, (Md)m
wg BN-8931-12:1977

Pds - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B&K1998, shmca do oceny
zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnierny BN-8931-12:1977
(Mg/m?3).

1.4.4. Wskanik rdéznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow
niespoistych, okrdona wedtug wzoru:

U= deso/d10

gdzie:
Obo - srednica oczka sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),
do - $rednica oczka sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm),

Pozostate okéenia podane w niniejszej S ggodne z obowazujagcymi odpowiednimi
normami i ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako wykonania robot oraz za zgodiio
z Dokumentag Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskie@goine
wymagania dotycgce robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. Materiaty
2.1. Wymagania ogolne dla materiatow do budowy nappw

Do wykonania nasypow nale stosowa wytagcznie grunty ktore spetn@jwymagania
zawarte w PN-S-02205 g zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestmski

Akceptacja powinna nagtowa na biegco, w czasie trwania Robo6t ziemnych, na
podstawie przedkiadanych przez Wykonaweynikbw bada laboratoryjnych okrdonych w
niniejszej ST.

W przypadku stosowania materiatbw o ograniczomegydatnéci Wykonawca ma
obowigzek uwzgédnienia wszystkich zastrzen dotyczcych technologii i dopuszczonych miejsc
wbudowania tych materiatow, oktenych w PN-S-02205 (tablica 2).

Wartag¢ wskanika r@znoziarnistdci "U" gruntow wytych do budowy dolnych warstw
nasypow powinna liywicksza od 3.

Przydatne na gégrwarstwe nasypow o grubiei co najmniej 0,5 masgrunty niespoiste,
niewysadzinowe o:
- uziarnieniu — ziarng0,075mm<15%, ziarng0,02mm<3%,
- wskaniku réznoziarnistéci U > 3,
- wskaniku piaskowym WP > 35,
- wspotczynniku filtracji ke=6x10°m/s

Badania przydatrioi gruntow do budowy nasypu powinny dbyprzeprowadzone na
prébkach pobranych z kdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnnig, pochodzcej z
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nowegozrodia, jednak nie rzadziejnjeden raz na 3000 3InW kazdym badaniu naley okresli¢
nastpujace wiaciwosci:
- skiad granulometryczny wedtug PN-B-04481:1988,
- zawartdc¢ czesci organicznych wedtug PN-B-04481:1988, <2%
- wilgotnos¢ optymalry i maksymalg gestas¢ objetosciows szkieletu gruntowego wg PN-
B-04481:1988, >1,6g/cn?
- granie ptynnasci wedtug PN-B-04481:1988,<60%
- kapilarng¢ biermg wedtug PN-B-04493:1966, <1,0m
- wskanik piaskowy wedtug BN-64/8931-01:1964, >35
- wodoprzepuszczalié,
- wskanik réznoziarnistgci.
Do wykonania dolnych warstw nasypu nglezuzy¢ gruz betonowy o uziarnieniu do
350mm, uzyskany z przekruszenia elementow betonowaaozbiérki i kruszywo tamane z
rozbiérki podbudowy.

2.2. Grunt z wykopu kategorii | - 11l - spetniajacy wymagania PN-S-02205:1998.

Przydatné¢ materiatbw na gornwarstwe nasypow o grukiei co najmniej 0,5 m nahy
okresli¢ po wykonaniu naspujacych bada:
- uziarnienie — ziarng0,075mm<15%, ziarng0,02mm<3%
- wskanik réznoziarnistéci U> 4,
- wskanik piaskowy WP> 35,
- wspotczynnik filtracji ke=6x10°m/s

J&li niemazliwe bedzie uzyskanie wkxiwego wskanika zagszczenia — Wykonawca
dokona doziarnienia gruntu. Do doziarnienia maleykorzysta alternatywniezwir i gruby piasek.

Badania przydatrigi gruntdw do budowy nasypu powinno ¢bprzeprowadzone na
prébkach pobranych z kdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnnig, pochodzcej z
nowegozrddia, jednak nie rzadziejnjeden raz na 3000 3InW kazdym badaniu nalg/ okreli¢
nastpujace wiaciwosci:

- skiad granulometryczny wedtug PN-B-04481:1988,

- zawartd¢ czesci organicznych wedtug PN-B-04481:1988, <2%

- wilgotnos¢ optymalry i maksymalg gestas¢ objetosciows szkieletu gruntowego wg PN-
B-04481:1988, >1,6g/cin

- granie ptynnasci wedtug PN-B-04481:1988<60%

- kapilarna¢ biermp wedtug PN-B-04493:1966, <1,0m

- wskanik piaskowy wedtug BN-64/8931-01:1964, >35

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-M.00.00.00.
3.2. Sprzt do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujascy do wykonania robot ziemnych powinien wykézaie
mozliwosciag korzystania z nagbujacego spretu do:
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- odspajania i wydobywania gruntow (ngizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania tgwn(spycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, @emdy skrzyniowe, tanociggi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- sprztu do mieszania piasku z materiatem doziagean.

3.3. Dobhor spratu zageszczapcego
W tablicy 2 podano, dla #iych rodzajow gruntow, orientacyjne dane przy dabosprztu
zag;szczagcego. Sprgt do zagszczania powinien ldyzatwierdzony przez Inspektora Nadzoru

Inwestorskiego.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczajcego

Rodzaje gruntu Uwagi 0
Rodzaje uradzen niespoiste: piaskiwiry, ppspélki przydatngci
m n *k%
Walce statyczne
gladkie 0,1do0,2 4do8 1)
Walce statyczne } - 2)
okotkowane *
o | 02w0s ?
Walce wibracyjne 2 38 2
gtadkie ** 0,4 do 0,7 4)
Walce W|bra2¥1ne 0.3d0 0,6 3do6 5)
okotkowane
zageszczarki 0,3do 0,5 4do8 6)
wibracyjne
Ubijaki . 0,2 do 0,4 2 do4 6)
szybkouderzage
Ubijaki o masie od
1do 10 Mg
zrzucane z 2,0do 8,0 4 do 10 udenzev punkt
wysokasci od 5 do
10 m

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.
**) Wibracyjnie nalezy zag:szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy naley zag:szcza statycznie.
***) Warto $ci orientacyjne, wisciwe naley ustalt na odcinku déwviadczalnym.

Uwagi:

1) Do zagszczania goérnych warstw podé Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yagruntow
spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadgj sie do gruntéw nawodnionych.

3) Malo przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cézkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzezkie.

5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych,gidek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypelkyskich przekopow
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3.4. Uzyty przez Wykonawg do wykonania nasypéw spgitz mechaniczny musi zosta
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestagekie

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wyboérrodkow transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego etpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odiegto
transportu. Wydajnig srodkdw transportowych powinna dyonadto dostosowana do wydajcio
sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudrizdu).

Zwgkszenie odlegiei transportu ponad waldo zatwierdzone nie nie by podstavy
roszczé Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone odlegkri
nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robo6t podano w ST D-0@00Wymagania ogolne”.
Szczego6towe warunki wykonania nasypéw podano wi®gischnicznym Dokumentacji
Projektowej.

5.2. Dostawy materiatu na nasypy

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia kontroli dostaw oraz wykonagiadnie z
ustalora w Programie Zapewnienia Jakoczestotliwoscia laboratoryjnych badekontrolnych.

Wyniki tych bada nalezy przekazywé w okreslonym trybie nadzorowi. W Umowie z
dostawg (producentem) oraz w Programie Zapewnienia skakoalery jednoznacznie okgéé
sposob pospowania w przypadku dostawy materialu niezgodnegaymaganiami niniejszej
specyfikacji. Pochodzenie materiatu i jego j@ka@owinny by wcze&niej zaaprobowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca paavirzaproponowazrodio @rodta) dostaw
materiatdw oraz przedstasvivyniki bada jakasci w ramach PZJ.

5.3. Zakres wykonywanych robét

5.3.1.Warunki ogélne

Wykonywanie nasypow me nasipi¢ po wykonaniu robot przygotowawczych zgodnie
ze Specyfikag Techniczg D.01.02.02. po wytegeniu zgody przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowyahery wykona zgodnie z
"Instrukcg oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym".

Przed przysipieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakozyt
roboty przygotowawcze, okilene w ST D.01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

Wykonawca powinien skontrolowa wskanik zagszczenia gruntéw rodzimych,

zalegagcych w gornej strefie podia nasypu, do gbokasci 0,5 metra od powierzchni terenu.
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Minimalna wartd¢ wskanika zagszczenia powinna wynasd,97.
Jezeli wartas¢ wskanika jest mniejsza Wykonawca dggi podiaze tak, aby wymagania
zostaly osignicte.

5.3.2.Wykonanie nasypow

W celu zapewnienia statecZob nasypu i jego roéwnomiernego osiadania, nale

przestrzeganastpujacych zasad:

- styk dwoch przylegtych &%ci nasypu, wykonanych z inorodnych gruntéw wykoraprzy
pomocy stopni wg punktu 5.3.2.2,

- gbérmg warstwe nasypu o grubmi co najmniej 0,50 m wykoa z materiatu
o wiasndgciach okrélonych w punkcie 2.2,

- grunt przewieziony w miejsce wbudowania must bgzzwtocznie wbudowany w nasyp,

- nasypy nalgy wykon& metod, warstwowy,

- nasypy powinny b§wznoszone rownomiernie na catej szekuk&azdej strony drogi,

- grubc¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zal@osci od rodzaju
gruntu i sprztu wytego do zagszczania,

- przysypienie do ukitadania kolejnej warstwy nasypuzmmasipi¢ dopiero po dokonaniu
odbioru warstwy poprzedniej,

- grunty o r@nych wi&ciwosciach naley uktada w oddzielnych warstwach,

- grunty spoiste naly wbudowyw& w dolne warstwy nasypOw, a grunty niespoiste
w gorne,

- warstwy gruntu przepuszczalnego ngleuktad& poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego ze spadkiem gornej powierzchrioakéo,

- uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno unietiveia¢ lokalne gromadzeniegivody,

- grunt o uziarnieniu do 350mm najewbudowa& zgodnie z postanowieniami PN-S-02205 pkt.
2.8.2i12.8.3.

5.3.2.1Wykonanie nasypow nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustow naky wykonywa jednoczénie z obu stron przepustu z
jednakowych, dobrze zeggczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszcza wikonanie
przepustoéw z innych poprzecznych elementéw odwaoidmie przekopach (wcinkach) wykonanych
w poprzek uformowanego nasypu. W tym przypadku pasicwykonania nasypu w @bie
przekopu naley wykona& w jego skarpie stopnie o szerdkb do 1,0 metra. Spadek gornej
powierzchni stopni powinien wyna@si4d% +1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.
Wyci¢cie stopni obowgzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwéch przyleghgzesci nasypu,
wykonanych z gruntow o #dych wiagciwosciach lub w rénym czasie.

5.3.2.2.Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa& w jego skarpie stopnie o
szerokdci do 1,0 m. Spadek gornej powierzchni stopni poevirwynosté 4% +1% w kierunku
zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wycigcie stopni obowgzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwéch przyleghgzesci nasypu,
wykonanych z gruntow o #dych wiagciwosciach lub w rénym czasie.

5.3.2.3.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypoéw nalg przerwa&, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wako
dopuszczalg, to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartgci.
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Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nielnwoukiad@& nastpnej warstwy
gruntu.

Osuszenie mma przeprowadzi w sposdb mechaniczny Ilub chemiczny, poprzez
wymieszanie z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym Igaesgniem, poszczegolne jego
warstwy oraz korona nasypu po zékpeniu robot ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki
potrzebne do prawidtowego odwodnienia, wedtug [k813.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nzje pozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia
nastpnego. Jeeli warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rse je
w stanie osuszyjej i zag;sci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inspektora Nadrovadtorskiego,
to maze on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.2.4.Wykonywanie nasypéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w tenipera przy ktérej nie jest mbwe
osiggniecie w nasypie wymaganego wskiéka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza si wbudowania w nasyp gruntow zamaktpch Iub gruntéw
przemieszanych zaiegiem lub lodem.

W czasie dgych opadowsniegu wykonywanie nasypow powinno doprzerwane. Przed
wznowieniem prac naky usuré snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie pglgej przed rozmarzgciem
zag;szcza ani uktad@ na niej naspnych warstw.

5.3.3 Wymagana doktaddé wykonania nasypow

Szeroké¢ korony drogi nie powinna pmi¢ sic od szerokéci projektowanej, wicej niz o
10 cm, a krawdz korony nie powinna miéewidocznych zatama

Pochylenie skarp nasypOw nie #acsk rozni¢ od projektowanych pochyiewiecej niz o
10%. Powierzchnie skarp nie powinny dgickszych wkésnigc niz 10 cm.

Szeroké¢ i glebokas¢ rowow nie powinna rini¢ sic od projektowanych, wcej niz o 5
cm. Spadek dna rowdéw powiniendzgodny z zaprojektowanym z doktadoig do 0.05%.

5.3.4.Zag;szczanie gruntéw

a) wymagania dotygze zagszczenia gruntow w nasypach isnosci.

Wskanik zagsszczenia gruntbw w nasypach, ctomy wedlug normy BN-8931-12:1977,
powinien na catej szeroka korpusu spetniawymagania podane w tablicy paaj.

Tablica. Minimalne wart&i wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartdc¢ |
Strefa nasypu alna wartg¢ ls

kategoria ruchu KR 3-6 kategoria ruchu KR 1f2
Gorna warstwa o gruléci 20 cm 1,03%) 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu do
gtebokasci od powierzchni robét 1,00 0,97
ziemnych: — 1,2 m
Warstwa nasypu od powierzchni
robot ziemnych poagj: — 1,2 m 0,97 0,95

*) Wartos¢ 1,03 dotyczy wygcznie drogi krajowej.
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Jezeli zag:szczenie warstwy jest mniejsze od wymaganego, wasvez/konawca powinien

spulchné warstwy, doprowadzigrunt do wilgotnéci optymalnej i ponownie zaéci¢. Jezeli

powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganych sskéw zagszczenia —
Wykonawca powinien usgt warstwe i wbudowa nowy grunt.

b) wtérny modut odksztatcenia fE

Dla kontroli n@gnosci i zag:szczenia podia nasypow nalgy stosowa jako kryterium zasgpcze
metody obcizen ptytowych wg zajcznika do normy na roboty ziemne albo inne metody
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestgskie

Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu nie powimpezekracza2,2 dla > 1,0 2,5 dla
Is<1,0

Wtérny modut odksztalcenia w zatesci od kategorii ruchu wynosi:

- dla KR1i2 E>100 MPa
- dla KR 3-6 2>120 MPa

Dla warstwy pod nawierzchmR0cm poniej powierzchni rob6t wymagane Eynosi odpowiednio
60 1 100 MPa, a 1,2m paotdj odpowiednio 45 i 60 MPa.

5.3.5.Wykonanie zagszczenia gruntow

a) wilgotna¢ zag:szczanego gruntu.

Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zesgczania powinna ldyzblizona do optymalnej. Wilgotro
optymalry gruntu [ jego gstase, nalery okresli¢ laboratoryjnie

wg PN-B-04481:1988 ,Grunty budowlane. Badania pkofpeintu”.

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zggzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj

- w gruntach niespoistych 2 %
- w gruntach mato drednio spoistych +0 %2 %
- w mieszaninach popiotowaizlowych +2 %,-4 %

b) gruba¢ warstw zagszczanego gruntu.

Grubas¢ warstw zagszczanego gruntu w nasypie oraz liezlvzejazddw maszyny zeggczajcej,
nalezy okresli¢ doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyn — zgodnie z zasad
podanymi w punkcie 5.3.5. d)

RoZcielone warstwy gruntu o ustalonej gribio zagszcza si poczynagc od kravedzi nasypu w
kierunku osi drogi, ado uzyskania wymaganego wshkika zagszczenia.

c) rownomierné¢ zag:szczania.

Do osgignigcia rownomiernego zggzczania gruntu natg:
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- rozcielat grunt warstwami poziomymi,
- warstwy nasypanego gruntu zagcza na catej ich szerokoi,
- warstwy gruntu zagszcz& od krawedzi ku srodkowi nasypu.

d) prébne zagszczenie

Odcinek déwiadczalny dla prébnego zeggczenia gruntu o minimalnej powierzchni 308, m
powinien by wykonany na terenie oczyszczonym z gleby, na ktdnktada si grunt czterema
pasmami o szerokoi od 3,5 do 4,5 m kale. Poszczegdlne warstwy uktadanego gruntu powinny
mie¢ w kazdym pasie ing grubd¢ z tym, ze wszystkie mugz miesci¢ Sie

w granicach wisciwych dla danego spgti zagszczagcego. Wilgotné¢ gruntu powinna b
rowna optymalnej z tolerancjpodam w punkcie 5.3.5. a). Grunt uony na poletku wedtug
podanej wyej zasady powinien ldynastpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢ maszyny
nalezy okresli¢ wskaniki zag;szczenia, dopuszcaajstosowanie innych, szybkich metod pomiaru
(sonda izotopowa, uggiomierz udarowy po ich skalibrowaniu w warunkaerehowych).
Oznaczenie wskaika zagszczenia naley wykona co najmniej w 4 punktach, z ktorych
co najmniej 2 powinny umaiwi ¢ ustalenie wskanika zagszczenia w dolnej eci warstwy. Na
podstawie poréwnania uzyskanych wynikOw ¢@Egzenia z wymaganiami  podanymi
w punkcie 5.3.4 dokonuje eswyboru sprztu i ustala si potrzebi liczbe przeg¢ oraz grubét
warstwy rozktadanego gruntu.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdln

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

Badania w czasie prowadzenia robét pokegaj sprawdzeniu przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego na bigco, w miae postpu robot, jakéci uzywanych przez Wykonawc
materiatbw i zgodn&i wykonywanych rob6t ziemnych z DokumentacProjektove i
wymaganiami niniejszej specyfikacji.

6.2.1 Sprawdzenie prac przygotowawczych

Sprawdzenie to polega na skontrolowaniu zgédine wymaganiami podanymi w pkt.
5.3.1.
Kontrola prawidtowéci wykonania dotyczy tate nasgpujacych prac:
a) sprawdzenia zgodém warunkédw geotechnicznych z podanymi w projekcieistalenia
ewentualnych zmian,
b) skontrolowd czy wykonano wyeicia stopni w skarpach, zgodnie z wymaganiami pootamy
p. 5.3.2.2,
c) stwierdzé¢ czy wykonano zagzczenie podia pod nasyp zgodnie z wymaganiami podanymi
w p. 5.3.1.

6.2.2.Badanie dostaw materiatdw na nasypy
Wykonawca wykona badania zapisane w p. 2 jedena&000 m

6.2.3.Sprawdzenie wykonywania nasypow
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Sprawdzenie to polega na skontrolowaniu zgédna wymaganiami podanymi w
punktach 5.3.2 oraz 5.3.4.Sprawdzenie to powinsgpawa, co 50 m.

6.2.4 Sprawdzenie zggzczenia gruntow

Wykonawca skontroluje zagzczenie warstwy nie rzadziegnv 3 punktach na 1000%m
warstwy.
Laboratorium Inspektora Nadzoru Inwestorskiegada wskanik zag:szczenia podiaa
w nasypach dla kalej warstwy zgodnie z pkt. 5.3.1. i 5.3.4, orazwaizzech punktach na 2000°m
warstwy w przypadku okétania pierwotnego i wtdornego modutu odksztalcen@mkibrpusu z PN—
S-02205:1998.
Oznaczenie wskaika zagszczenia d powinno by przeprowadzone wg BN-8931-
12:1977, a oznaczenie modutow odksztatcenia weldhigs-02205.
Moduty odksztatcenia oblicza¢st nasgpujacych wzorow:
E:i= (3Ap/4-As)yD
E>= (3 Ap2/4-As)<D

gdzie:
E1 - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],
E> - modut wtérny odksztatcenia [MPa],
Ap - r&nica naciskow w pierwszym cyklu olgania [MPa],
Ap2 - réznica naciskow w drugim cyklu okgiania [MPa],
As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskOwAp [mm],
A - przyrost osiadaodpowiadaicy réznicy naciskdwAp, [mm],
D - $rednica ptyty [mm].

Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztakcemierzonego przyayciu pityty o
srednicy 30 cm nie powinien przekrac¢z3?2.

Wyniki kontroli zag:szczenia robot Wykonawca powinien wpisywdo dokumentéw
laboratoryjnych. Prawidiow&d zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem
powinna by potwierdzona przez Inspektora Nadzoru Inwestogekigpisem w dzienniku budowy.

6.2.5.Biezaca kontrola Wykonawcy

W trakcie wykonywania robo6t ziemnych, Wykonawca @etzany jest poprzez swoje
laboratorium, sprawdza na bigaco wilgotnG¢é zagsszczanego gruntu, gruffo warstwy
Zagszczanego W nasypie gruntu oraz wshia zag:szczenia gruntu co 50 m dlazkiej warstwy,
tak aby spehdi wymagania podane w punkcie 5.3.4.

Laboratorium Wykonawcy jest zobawane w celu sprawdzenia zgodoiowarunkow
geotechnicznych z podanymi w Dokumentacji Projeldiowrzeprowadzi co 100 m badanie
wskaznika piaskowego gruntu rodzimego w korycie aby élkéeczy w miejscach w ktérych wg
Dokumentacji Projektowej powinny wygtowa grunty niewysadzinowe, nie wygilja grunty
watpliwe lub wysadzinowe.

6.2.6.Biezaca kontrola Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Kontrola obejmuje na bigco, wizualne sprawdzenie wszystkich elementow pmoce
technologicznego oraz zaakceptowanie wynikow haalaoratoryjnych Wykonawcy.

6.3. Kontrola jakosci materiatdw na nasypy
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Wykonawca jest odpowiedzialny za jakonateriatow i prowadzi na swoj koszt kontrol
ilosciowy i jakosciowg ich dostaw. Program tych badaowinien opracowaw PZJ Wykonawca
robét i uzgodni z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

Badania laboratoryjne, muspbejmowa sprawdzenie podstawowych cech materiatow
podanych w niniejszej ST, a gstotliwos¢ ich wykonywania musi pozwdli na uzyskanie
wiarygodnych i reprezentatywnych wynikéw dla &aio wbudowanych lub zgromadzonych
materiatdbw. Wyniki bada Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru Inweskiego w trybie
okreslonym w PZJ.

W PZJ nalgy réwniez zaproponowa Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do
akceptacji wykonawgbada laboratoryjnych j&i Wykonawca robo6t nie dysponuje iovosciami
do ich przeprowadzenia.

Jéli Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uzna to za &omne, niezalaie od bada
wykonywanych przez Wykonawcmaze prowadz dodatkowe badania materiatow.

W kazdym przypadku wysgpienia watpliwosci co do jakéci czesci dostawy, nie nalsy
jej wbudowywa, umieci¢ na oddzielnym skladowisku i wykofidadania laboratoryjne w zakresie
przewidzianym w PZJ. Dalsze pgsbwanie w zalenosci od wynikow bada nalezy przewidzié w
PZJ.

Badania podstawowych cech dostarczanych maierighrowadzi Wykonawca w
zakresie i z ogstotliwoscig okreslong w PZJ.

Minimalny zakres badadla materiatbw na nasypy oraz minimalna iclgstatliwosé
akceptowana przez Inspektora Nadzoru Inwestorskpegedstawia ginastpujaco:

- badanie uziarnienia, wskaika r&noziarnistéci, wska&nika piaskowego,
wodoprzepuszczalsoi nie rzadziej ni co 500 ton.

6.4. Badania w czasie odbioru nasypéw

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicali?.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 | Pomiar szerokmi korpusu | Pomiar tdmg, szablonem, tat o dlugagci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokmi dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow tukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére buglevatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku poditnego| Pomiar niwelatorem exinych w odsfpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach gtpliwych
rowu
8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 n? warstwy

6.4.2.Sprawdzenie dokumentow kontrolnych
Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:
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a) oznaczelaboratoryjnych,

b) dziennika budowy,

c) dziennikow laboratorium Wykonawcy,

d) protokétow odbiorow Robét zanikajych i ulegajcych zakryciu.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego i szesakrpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza sig zasad opisanych w tablicy 2.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Duolkmtacji Projektowej nie mag
przekracza wartasci dopuszczalnych w punkcie 5.3.3.

6.4.4.Sprawdzenie spadkéw podhych trasy
Kontrok spadkow podinych naley oprz€ na ocenie ranych wysokéciowych
korony korpusu. Odchylenie odgdnych projektowanych nie powinno bwicksze ni:
- dla podt@a nawierzchni -2 cm, +0 cm,
6.4.5.Sprawdzenie zggzczenia gruntdéw i r$00sci
Sprawdzenie przeprowadzae¢ sha podstawie wynikdw podanych w dokumentach
kontrolnych oraz przez przeprowadzenie wyrywkowlada bezpdrednich.
Kontrok zag:szczenia gruntéw przeprowadza wsiedtug metod podanych w pkt. 6.2.4.
Zag:szczenie gruntdw na ocenianym odcinku uznaeaizgodne z wymaganiamislie
wartaci wskanikow zagszczeniad oraz stosunki modutow odksztatcenia speirbeda warunki
podane w pkt 5.3.4. a. i b.
6.4.6.Sprawdzenie skarp
Sprawdzenie wykonania skarp riglgrzeprowads, kontrolupc zgodnéc¢ pochyle z

Dokumentacj Projektows. Dopuszczalne odchylenia od wymaganego pochylgr@dano w
punkcie 5.3.3.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne wymaganie dotygze obmiaru podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania cgoln
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest m3® wykonanego nasypu oram? schodkowania skarp i
plantowania skarp i poboczy - na podstawie DokuagnProjektowej i pomiaréw w terenie.

8. Odbidr rob6t

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00@0'Wymagania ogolne”.

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumenga@rojektows, ST
i wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiegaselje wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytye.

9. Podstawa ptatnéci
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9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podanow ST D-00.00.00. pkt. 9.

Platng¢ za n? wykonanego nasypu oraz’marstwy odsczapcej i plantowania powierzchni
skarp i poboczy oraz schodkowania aglgprzyjmow& zgodnie z DokumentagjProjektova,
obmiarem robot, ocenjakosci uzytych materiatow i jakéci wykonania robdét na podstawie
wynikow pomiaréw i bada

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania nasypu z gruntu z ukopu(z budowadkiadu) obejmuije:
- prace przygotowawcze i pomiarowe,
- 0znakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
- dogsszczenie podia nasypu do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu,
- transport z zatadunkiem i wytadunkiem urobku z wyko
- wszelkie koszty zwzane z wbudowaniem nasypu,
- zagszczenie poszczegoélnych warstw nasypu,
- doprowadzenie gruntu do wilgotéw optymalnej, sypkiego przez osuszenie lub nasmie,
a spoistego przez wymieszanie z wapnem,
- formowanie nasypu do wymaganego profilu,
- doziarnienie gruntu z wykoptwirem lub piaskiem grubym,
- koszt zatadunku, wytadunku i zakupu kruszywa dougggcego,
- koszt transportu kruszywa doziarnieggo,
- wymieszanie gruntu z kruszywem doziargegm,
- wykonanie i zagszczenia warstwy odszapcej i profilowanie nawierzchni,
- wykonanie niezédnych pomiarow, bada receptur,
- wykonanie odcinka daviadczalnego dla probnego zagczenia,
- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robat,

Cena wykonania nasypu z gruntu z dokopu( poza bg)bb&muje:
- prace przygotowawcze i pomiarowe,
- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
- doggszczenie podita nasypu do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu,
- pozyskanie i utrzymanie dokopu lub zakup kruszywa,
- transport z zatadunkiem i wytadunkiem urobku z gmko
- wszelkie koszty zwazane z wbudowaniem nasypu,
- zagszczenie poszczegolnych warstw nasypu,
- doprowadzenie gruntu do wilgotfw optymalnej, sypkiego przez osuszenie lub nazemie,
a spoistego przez wymieszanie z wapnem,
- formowanie nasypu do wymaganego profilu,
- doziarnienie gruntu z dokopwvirem lub piaskiem grubym,
- koszt zakupu kruszywa doziarnjeggo,
- wykonanie i zagszczenia warstwy ogszapcej i profilowanie nawierzchni,
- koszt zatadunku, wytadunku i transportu kruszywaia@miapcego,
- wymieszanie gruntu z kruszywem doziargegm,
- wykonanie niezbdnych pomiarow, badai receptur,
- wykonanie odcinka dwviadczalnego dla probnego zagczenia,
- uporadkowanie miejsc prowadzonych robat,
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Cena wykonania nasypow obejmuje réwrsehodkowania skarp w tym:
- prace przygotowawcze i pomiarowe,
- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
- wykonanie schodkowania skarp istaEggo nasypu,
- wykonanie niezédnych pomiarow i bada
- uporadkowanie miejsc prowadzonych robat,

Cena wykonania nasypéw obejmuje réwnpdantowania powierzchni skarp i poboczy w tym:
- prace przygotowawcze i pomiarowe,
- 0znakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
- plantowanie skarp i poboczy,
- wykonanie niezbdnych pomiarow i bada
- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robat.

10. Przepisy zwazane

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania pkogruntu.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Q#flemia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczdwipilarngci biernej.

BN-8931-12:1977  Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Rob@ynne. Wymagania i badania.

BN-64/8931-01:1964 Drogi samochodowe. Oznaczenieimika piaskowego.

BN-64/8931-02:1964 Drogi samochodowe. Oznaczenieduhio odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obaerzenie ptyt.

Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiegchu, IBD i M W- wa 1978.

Dz.U. Nr 43 — Rozpoeglzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkoehteécznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
D.06.04.02
45233000-9

NAWIERZCHNIA Z TLUCZNIKAMIWNNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
CPV: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentosvaraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog.
1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycce wykonania i odbioru
nawierzchyni-podbudowy z kruszywa tamanego statwWanego mechanicznie w zwku z
budowg mostu przez rzekMiata w cggu drogi gminnej na dziatkach o nr ewid. 209, 8b/bbrebie
Moczydta i dziatkach o nr ewid. 2 i 12/1 w @bie Chelst w gminie Drawsko.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanawczs¢ Dokumentoéw Przetargowych i Umowy i naje je
stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpuakkil.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z

wykonywaniem warstwy z kruszywa tamanego stab, fega stabilizowanego mechanicznie

0/31,5 mm warstwa gorna, gr. 7 cm,

- Wykonanie nawierzchni z ttucznia kamiennego, tangangtabilizowanego mechanicznie 0/31,5
mm warstwa dolna, gr. 23 cm,

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegdamcznie — jedna lub wiej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvesng nawierzchni drogowej.

1.4.2. Pozostate okgtenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami (w szczegdéldoi z PN-EN 13242 ,Kruszywa do niezygianych i hydraulicznie
zZwigzanych materiatow stosowanych w obiektach budovdanyudownictwie drogowym”) oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganiabge”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskieg

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogalne”

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania, paudav ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tanganstabilizowanego mechanicznie jest
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzebcych i bez domieszek gliny.

Kruszywo z przekruszenia kamieni narzutowych i p&k@w powinno charakteryzowasie
stopniem przekruszenta85% (zawartéé ziaren tamanych we frakcji povsgj # 4mm).

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1 Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnaz& miedzy krzywymi granicznymi o kdnych podanych
na rysunku
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Uziarnienie mieszanki niezwiazanej 0/31,5 do podbudowy zasadniczej

Wartdici uziarnienia SDV deklarowane przez producentasea@eki powinny b§ zawarte nydzy
granicznymi wartéciami podanymi na krzywej uziarnienia.

2.3.2 Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnfawymagania okrdone w tablicy poniszej. Wskanik piaskowy wg
PN-EN 933-8 co najmniej 45.

Wymagania dla kruszywa stosowanego

Wihasciwosci kruszywa H KR 1-3
Zestaw sit # 0,063;0,5; 1; 2; 4; 5; 6; 8;
11,2; 16;
22,4, 31,5; 45; 56, 63; 90
Uziarnienie wg PN-EN 933-1, kategoria co najmniej: G:80/20 Ge80 Ga75

Wartdsci graniczne i tolerancja uziarnienia kruszywa @i na sitach
pasrednich wg PN-EN 933-1 odchylenie niecksze nk wg kategorii
Tolerancja uziarnienia kruszywa drobnego i kruszyvegtym GTeNR
uziarnieniu wg PN-EN 933-1 odchylenie nieslgze nk wg kategorii | GTANR
Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN 93348ategoria nie wisza ni: | Flnr

Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN 9334dategoria nie wisza ni: | Shr

Procentowa zawaré ziarn o powierzchni przekruszonej lub

tamanych oraz ziaren catkowicie zagdfionych w kruszywie grubym || Cnrsso
wg PN-EN 933-5; kategoria nieasza ni:

GTaNR
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Zawarta¢ pytlow wg PN-EN 933-1 w kruszywie grubym Defflarowana
Zawartag¢ pytdw wg PN-EN 933-1 w kruszywie drobnym pefiarowana
Odporna¢ kruszywa na rozdrobnienie kruszywa grubego wg PN-E|
1097-2 kategoria nie virgza n LAso
Odporng¢ na scieranie kruszywa grubego wg PN-EN 1097-1 pelvb
Gestas¢ wg PN-EN 1097-6 Deklarowana
[ Nasikliwosé¢ wg PN-EN 1097-6 || WA 24pekiarowana
Catkowita zawarté siarki rozpuszczalne w kwasie wg PN-EN 1744-Byr
Siarczany rozpuszczalne w kwasie wg PN-EN 1744-1 SwrRA
Brak ciat obcych
Zanieczyszczenia takich jak
drewno szkio i plastik
.Zgorzel stoneczna” bazaltu wg PN-EN 1367-3 LB
Mrozoodporné¢ na frakcji kruszywa 8/16 wg PN-EN 1367-1 =
kategoria nie wysza nk !
| Sktad materiatowy | Deklarowany

2.3.3.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-EN 1008.

3. Sprzet
3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycgce sprztu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchanicznie

powinien wykaza sic mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypamsg/ch w uradzenia dozujce poszczegollne
frakcje i wod; mieszarki powinny zapewiiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoénp

optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych Ilub gtnych do zagszczania,

w miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
Stosowany przez Wykonawcprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

4. Transport
4.1. Wymagania dotycgce transportu
Wymagania dotycgce transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganisresj.

4.2. Transport materiatow
Kruszywa mana przewozi dowolnymi érodkami transportu w warunkach zabezpieszgh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magderi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
Wskazany jest transport samowytadowczy (samochambgniki z przyczepami). Transport
pozostatych materiatdw powinien odbyésic zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
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5. Wykonanie robo6t
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D.000OMNymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robo6t

Warstwa podbudowy z kruszywa tamanegazafea ledzie na wczéniej przygotowanym podia.
5.2.1.Przygotowanie podiza

Podtaze pod podbudogwpowinno spetni@ wymagania okrdone w ST D.04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podiau zapewniaicym nie przenikanie drobnych gstek
gruntu do podbudowy. Warunek nie przenikania naprawdzé wzorem:

P <5 1)
d85
w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz®olziaren warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,
dss -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzb%8 ziaren gruntu podia,
w milimetrach.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ickkie miejsca podiga oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone Ilub wykazgge odchylenia wysokgiowe od
zatlazonych rzdnych, powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody akagszenie
poprzez mieszanie, do ggniecia wilgotnagci optymalnej, powtornie wyréwnane i zggczone.
Podbudowa musi lgywytyczona w sposéb umiliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i wedtug zaleadnspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbawy musz by¢ wcze&niej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymane w czasie rolxgzpWykonawe. Rozmieszczenie palikbéw
lub szpilek musi umdiwia¢ nacgganie sznurkow lub linek do wytyczenia robot i pevinno by
wigksze nz co 10 m.

5.2.2. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowania odlywsie bedzie
samowytadowczymi srodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wypurkowaniu
w sposob zabezpiecaay mieszank przed wysychaniem i segregac]

5.2.3.Rozktadanie mieszanki

Przed przysipieniem do robdét w terenie Wykonawca jest zolxaamy do oznakowania
prowadzonych robét zgodnie z Projektem organizatjot na czas budowy. RozEnie mieszanki
odkxdzie s¢ we wczeniej przygotowanym korycie gruntowym lub na wargwirzy pomocy
rowniarki lub ukiladarki z zachowaniem parametrowrufgéci i szerokdci warstwy)
zaprojektowanych w Dokumentacji Projektowej. Waestpodbudowy powinna Byroztazona w
sposOb zapewnigjy oshgniccie wymaganych spadéw igdnych wysokéciowych. Podbudowy
naleey wykona& w dwoch warstwach. Grubé® pojedynczo ukladanej warstwy nie neo
przekracza 20 cm po zagszczeniu. Kada warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw ¢duaych wysokéciowych. Rozpoczeie budowy kadej
nastpnej warstwy mge nasipi¢c po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektomd2dru
Inwestorskiego. W czasie uktadania mieszankiayatelrzucé ziarna osrednicy wikszej niz 2/3
rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe eazyszczenia.
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5.2.4. Profilowanie rozti@onej mieszanki

Przed zagszczeniem rozimng warstwe nalezy sprofilowa do spadkow poprzecznych i pochyle
podiuznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloigamaley wykona ciezkim
szablonem lub réwniagk W czasie profilowania natg wyrowna lokalne wggbienia.

Mieszanka w miejscach, w ktorych widoczna jesisgyregacja powinna byrzez zagszczeniem
zasgpiona materiatem o odpowiednich dgavosciach.

5.2.5.Zageszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po kécowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przysgpic do jej
zagszczenia przez watowanie. Podbugow kruszywa tamanego nale zag:szcza& walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi. Watowee powinno posjpowa stopniowo od
krawedzi do srodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdnioalid dolnej do goérnej
krawedzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnylakiekolwiek nieréwnai lub
zagkbienia powstate w czasie zmgczenia powinno kiywyréwnane przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usuniecie materialud® otrzymania rownej powierzchni. W miejscach
niedosg¢pnych dla walcow podbudowa powinnacbyagszczona zagszczarkami ptytowymi,
matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechamgmi. Wybér sprztu zagszczajcego
zalezy od rodzaju zagszczanego kruszywa:

a) kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takie, égor uziarnienie ey w dolnej czsci
wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zalecaaggszcz& najpierw walcami ogumionymi,
a nasgpnie wibracyjnymi,

b) kruszywo z przewagziaren drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieylev gornej czsci
wykresu obszaru drobnego uziarnienia, zaleca »agszcz& najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie gtadkimi.

W pierwszej fazie zagzczania nalg stosowé sprzt lzejszy, a w kacowej sprgt cigzszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratoréw.
Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpola przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg pkt. 6.4.8.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej okréanej
wedtlug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B8M4(metoda Il). Wilgotn& przy
zag:szczaniu powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+10 % i -20 % jej wartei.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasipnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, gotogvpodbudow do ruchu budowlanego, to jest obgmany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten Km$zt napraw wyniklych z niewdaiwego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robat.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstatmvyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego w celu
akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmbdwazystkie wtaciwosci okreslone w pkt. 2.3
niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1 Czestotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
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Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
Maksymalna

Minimalna liczba

Lp. Wyszczegolnienie bada bada na dziennej pOW|erzchr!|a podpudowy
dzialce roboczej przypadaqc_a na jedno
badanie ()
1 [ Uziarnienie mieszanki 5 600

2 | Wilgotnas¢ mieszanki

- co najmniej 10 prébek na 10 006 m

- co najmniej 10 prébek na zadaniu
Badanie wtaciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa i przy kalej
wg tab. 1, pkt. 2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2 Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.1. Prétatery
pobier& w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny
by¢ na bieaco przekazywane Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

6.3.3.Wilgotnosé mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlawilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z eohep +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4.Zageszczenie podbudowy i nawierzchni

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osiagniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zageszczenie  podbudowy nale sprawdzd& wg metody obezen  ptytowych,
wg BN-64/8931-02 (oraz PN-S-02205) przy drugimarpiszym obgjzeniu.

3 | Zagszczenie warstwy

4

Moduty odksztatcenia obliczaest nasgpujacych wzorow:

Ei= (Ap/As)*D [2]
Ex= (Ap2/As)*D [3]
gdzie:
E1 - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],
E> - modut wtérny odksztatcenia [MPa],
Ap - r&nica naciskéw w pierwszym cyklu olgania [MPa],
Ap2 - r&znica naciskow w drugim cyklu okgiania [MPa],
As - przyrost osiadeodpowiadajcy raznicy naciskowAp [mm],
Asp - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskowAp, [mm],
D - srednica ptyty [mm] (D = 300 mm).

Kontrole nalezy przeprowadza nie rzadziej ni 10 razy na 10 000 M(co najmniej 10 razy na
zadaniu), lub wedlug zaletelnspektora Nadzoru Inwestorskiego. #szrzenie podbudowy
stabilizowanej mechanicznie najeuzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modbiudo
pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy oraz modut wtérng, > 120 MPa (podbudowa pomocnicza) ordz > 140 MPa
(podbudowa zasadniczal#=150 MPa dla nawierzchni zjazdow.

Ay,
E,

6.3.5.Wihasciwosci kruszywa
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Badania kruszywa powinny obejmofva ocer  wszystkich  widciwosci  okrelonych
w pkt. 2.3.2.

Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecém
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1 Czestotliwosé oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w tabl.
3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow
1 Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownai¢ podiuzna co 20 m a4 na kadym pasie ruchu
3 Rownai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 Rz¢dne wysokéciowe co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych co 10{m
6 Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie
7 Grubas¢ podbudowy rzadziej nk raz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejzmiaz na 2000
8 Nasnos¢ podbudowy: co najmniej raz na kale 1000 r

- modut odksztatcenia
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie naty wykona& w punktach giéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroka¢ podbudowy i nawierzchni
Szeroka¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £5 cm.
Na jezdniach bez kraynikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy
wyzej lezgcej o warté¢ wskazag w dokumentacji projektowe;j.
6.4.3.Réwnosé¢ podbudowy i nawierzchni
Nieréwnaici podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tatg, poprzeczne tatzgodnie z BN-
68/8931-04.
Nieréwnasci podbudowy nie magprzekraczé:

- 13 mm dla podbudowy zasadniczej

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej
6.4.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukacimpoy by zgodne z dokumentac)
projektow, z tolerangj + 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokdciowe
Rzedne wysokéciowe osi i krawdzi powinny migci¢ sie w podanych odchyleniach w stosunku do
projektowanego profilu podimego dla:

- podbudowy zasadniczej -1cm, +Ocm
- podbudowy pomocniczej -2cm, +0cm

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy, nawierzchni i ulepsaeego podiaa
Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej @eej niz + 5 cm.
6.4.7.Grubosé podbudowy, nawierzchni i ulepszonego podia
Gruba¢ nie mae skt rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10 %,
- dla podbudowy pomocniczej + 10 %, -15%
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- dla nawierzchni zjazdow: 10 %

6.4.8.Nosnosé¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tablicy 4,
Tablica 4. Cechy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa z kruszywa o | Wskaznik | Minimalny modut odksztatcenia mierzony piyt srednicy

wskazniku whes Nie mniejszym| zag:szczenia 30 cm, MPa
niz, % Is nie . L . L
mniejszy nk od pierwszego obgtenia & | od drugiego obaienia
60 1,0 60 120
80 1,0 80 140
Wymagane cechy nawierzchni
80 1,0 | 80 | 150

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazuwicksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgoakacsci co najmniej 10 cm,
wyroéwnane i powtlrnie zggzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieryikonane]
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ jest mniejsza od szerod@ projektowane] o wicej nz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wj lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na pehgrubgé do potowy szerok&i pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubosé¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshay
odpowiedna gkcbokas¢, zgodnie z decyzj Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po waghiu tych robot nagpi ponowny pomiar

i ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3Niewtasciwa nosnos¢é

Jezeli nosnos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezledne do zapewnienia wymaganej $nasci, zalecone przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Koszty tych dodatkowych robot pemeWykonawca podbudowy tylko wtedy,
gdy zankenie ndnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania roboét przez Wykonawc
podbudowy.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0QW§magania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarovg
Jednostk obmiarows jest m? (metr kwadratowy) podbudowy i nawierzchni z krusay
stabilizowanego mechanicznie.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q\@gmagania ogoéine”.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektowy, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, peeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.
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9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fpodbudowy- nawierzachni tluczniowej obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podtaza,

- zakup materiatdbw oraz przygotowanie mieszanki zkywa zgodnie z recept

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zagszczenie rozioone] mieszanki,

- przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robat.

10. Przepisy zwazane

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawarkgci zanieczyszcze
obcych
3. PN-EN933-1 Oznaczanie skladu ziarnowego. Mefrzesiewania.
4. PN-EN 933-4 Oznaczanie ksztattu ziarn. Wekaksztattu.
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie wilgotn£ci
6. PN-EN 1097-6  Oznaczaniesyici ziarn i nasikliwosci.
7. PN-EN1367-1 Oznaczanie mrozoodpécno
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawarkgci zanieczyszcze
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie zawartci siarki metod
bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
12. PN-EN1097-2  Metody oznaczania odpéonoa rozdrobnienie
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe.
Badania techniczne
14. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwanych o zwjzanych hydraulicznie materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictvisgowym.
15. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.
16. PN-EN197-1: Cement. Skiad, wymagania i kryteria zgogmodotycace cementu
2002.U. powszechnegoaytku
17. PN-EN13055- Kruszywa lekkie. Cgs¢ 1. Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkiej
1:2003 zaprawy
18. PN-B-30020 Wapno
19. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmasz stabilizowanych
mechanicznie
20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z ttucznia kamiennego
21. PN-S-96035 Popioly lotne
22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani
23. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniesmska piaskowego
24. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utiododksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez oberzenie plyt
25. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni planografem
i tata
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27

28.
29.
30.

31.

BN-70/8931-06
BN-77/8931-12
PN-S-02205
PN-S-06102
PN-EN 1744-1
PN-EN 933-8
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Drogi samochodowe. Pomiagé&igodatnych ugiciomierzem belkowym
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

Drogi samochodowe. Roboty ziemngmagania i badania
Podbudowa z kruszywa stabilizowameggchanicznie

Analiza chemiczna

Ocena zawatodrobnych cgstek. Badanie wskaika piaskowego.

Dz.U. Nr 43 — Rozporgdzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéehtecznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
D.08.03.01
45233000-9
OPORNIKI (OBRZEZA) BETONOWE
CPV: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentoavaraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog.

1.Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj Wwymagania dotycge wykonania
i odbioru robét, ustawienia opornikow (obzge betonowych w zwiazku z bud@wmostu przez
rzeke Miata w cggu drogi gminnej na dziatkach o nr ewid. 209, 88/abrbie Moczydta i dziatkach o
nr ewid. 2 i 12/1 w olgbie Chetst w gminie Drawsko.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokainprzetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3.Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robot przy ustawieniu obiyge
betonowych i obejmuy;

— ustawienie opornikdw (obrzg) betonowych o wymiarach 8x30cm na podsypce
cementowo-piaskowej, stanawich ograniczenia umocrieskarp, stokéw mostu i
rzeki oraz ograniczenia nawierzchni drogi thuczrepad strony dojazdow.

1.4.0kreslenia podstawowe

Obrzeza betonowe sto betonowe elementy prefabrykowane oddzieljzakéczenia chodnikow,
umocnienia podstawy skarp i skbw od pobocza lub pasa gruntowego.

Pozostate oki&genia podane w niniejszej S ggodne z obowizujagcymi odpowiednimi normami
oraz ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5.0g6Ine wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonania robét oraz za zgodidia Dokumentag
Projektovs, ST i poleceniami liyniera. Ogolne wymagania dotyee robdét podano w ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.Materiaty

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudw ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.1. Obrzeza betonowe
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Zgodnie z DokumentagjProjektows nalery zastosowa obrzea betonowe 8x30x100 cm z
betonu klasy nie nszej ni C 25/30 (B30)

Ponadto:

- nasgkliwo$¢ betonu w obrzau nie powinna by wicksza ni 5%,

- $cieralna¢ na tarczy Boehmego nie ¢kisza nk 3 mm,

- nosnos¢ > 4,5 kN dla kadego pojedynczego wyniku.,

- mrozoodporn&t: po 30 cyklach zamgania i rozmraania probek w 3% roztworze NaCl
lub 150 cyklach zameania i rozmraania metod zwyklg, powinny by spetnione
jednoczénie nastpujace warunki:

- probki nie powinny wykazywapeknie¢ i zarysowa powierzchni licowych,

-taczna masa ubytkbw betonu w postaci zniszczonycloznéow i krawedzi,
odpryskow kruszywa itp. nie powinna przekracza % masy probek nie
zamraonych,

-obnizenie wytrzymaitéci na sciskanie w stosunku do prébek nie zapomych nie
powinno by wicksze ni 20 %.

Dopuszczalne odchyiki wymiaréw:
- dla wysokdci i szerokdci +3 mm,
- dla dtugaci +8 mm.
2.2. Materiaty na podsyple
Nalezy stosowé mieszank cementowo-piaskoav

- 1:4 dla podsypki - z cementu portlandzkiego klagys53wg PN-EN 197-1 i z piasku
naturalnego spetniggego wymagania PN-EN 12620,

- woda — nalgy stosowa wode odpowiadajca wymaganiom PN-EN 1008:2004.
3.Sprzet
3.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
3.2. Wbudowanie obrzey betonowych

Roboty zwjzane z wbudowaniem obraebetonowych wykonaneghs recznie.
3.3. Wykonanie tawy i podsypki cementowo-piaskowej

Roboty wykonuje si przy wykorzystaniu betoniarek do wytwarzania betoraz
przygotowania podsypki cementowo-piaskowe;.

Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrnajo
4.2. Transport obrzezy betonowych

Obrzeza betonowe powinny Igy transportowane w pozycji pionowej (wbudowania), z
nachyleniem w kierunku jazdy. Ponadto mglge transportow& w sposob chrogcy przed
uszkodzeniem mechanicznym.
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4.2. Transport pozostatych materiatdw

Piasek oraz cement m® by przewaony na miejsce wbudowania dowolnyriodkami
transportu, zapewnigymi trwatas¢ wikasnagci materiatdbw podczas transportu.

Uzyte srodki transportu muszuzyska& akceptagj Inzyniera
Wykonanie robot
Ogolne warunki wykonania robét
Ogodlne warunki wykonania robot podano w ST D.0@0OQWymagania ogolne”.
Zakres wykonywanych robét
Zakup i transport materiatdow przewidzianych do wy&nia robot.

Miejsca pozyskania niezdnych materiatdbw mugauzysk& akceptagj Inzyniera. Transport
materialdbw na miejsce wbudowania opisano w pkiniejszej ST.

Wyznaczenie geodezyjne odcinkdw osadzenia algrizetonowych

Wykonawca dla wiasnych potrzeb #eo wyznaczy i zastabilizowa dodatkowe punkty
sytuacyjno - wysok&iowe niezlgdne do wykonania robét.

Oznakowanie prowadzonych robot

Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowynlezga wykona& zgodnie z
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003V sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakoéw i sygnatow drogowych oremdeen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach poz. 2181rip#eUstaw Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003
r. Zakcznik 3 i 4.

Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej

Na wykonanej tawie betonowej nale rozcieli¢ recznie podsyp&k cementowo-piaskoyv
grubaci 3cm, celem prawidtowego osadzenia obyzd?odsypk cementowo-piaskoav wykona
nalezy w proporcji 1:4.

Ustawienie obrzey

Wbudowanie opornikdw (obrzg) nalery wykona zgodnie z DokumentacpProjektovs. Przy
wbudowywaniu obrzey nalery bezwzgtdnie przestrzegawytyczonej trasy ich przebiegu oraz
usytuowania wysokieziowego, zgodnego z Dokumentagjrojektova.

Dopuszczalne odchylenia webbkasci wykonanego koryta wynogzt 1 cm. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanej niwelety obtaenie powinny przekracz®,5 %.

Tylng $ciare obrzery nalery obsyp& gruntem i uhg.

Kontrola jako sci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
6.2. Badania przed przysigpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykdnabadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych otyrzbdodnikowych i przedstawwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.
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Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodz&vystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu,
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 2

Badania pozostatych materiatbw powinny obejméweszystkie wiaciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wyioi@ych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét
W czasie rob6t naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod taw i podsypk,
b) ustawienia opornikow (obrzg), przy dopuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére miae wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,
- niwelety gornej ptaszczyzny obrze , ktdre maee wynost +1 cm na kade 100 m
diugcici obrzea

Obmiar robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru podano w ST D.00.00.00 ,Wyan&gogolne”.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest 1 metr wbudowanego obzze

Odbidr robot
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D.00.0Q0/¢magania ogolne”.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, eli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu
Odbiorowi robét zanikapych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonanie koryta pod oporniki (obrza),
- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej.

Podstawa ptatndgci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robo6t obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— 0znaczenie prowadzonych robét,

— zakup, transport i skladowanie materiatow przevadych do wykonania robot,
— wyznaczenie odcinkéw wykonywanego opornika (obaze

— wykonanie koryta gruntowego pod oporniki-obtag
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— wykonanie mieszanki cementowo-piaskowej istielenie jej jako podsypki pod oporniki-

obrzea,

— ustawienie obrzsy betonowych,

— zasypanie i zagpzczenie gruntu przy ustawionych oporniki-obeh betonowych od
strony zewatrznej,

— uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-B-06050
PN-EN 206-1:2003
PN-B-06251
PN-EN 13139
PN-EN 12620
PN-EN 197-1

PN-EN 1008-1

PN-EN 1340:2004

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagandngg

Beton. €& 1. Wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodnit

Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa do zaprawy

Kruszywa do betonu

Cement. €& 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczce
cementéw powszechnegaytku

Woda zarobowa do betonu. Specyfikaciaerania probek, badanie i
ocena przydatrsai wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z proceséw produkcji betonu

Kragzniki betonowe. Wymagania i metody bada

10.2. Inne dokumenty

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgriBprojekt - Warszawa, 1979 i 89
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
D.08.04.01
45233000-9

KRAWEZNIKI BETONOWE
CPV: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentoavaraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog.
1.Wstep

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycgrce wykonania i odbioru
rob6t zwpgzanych z ustawieniem krgagnikdw betonowych w zvazku z budow mostu przez rzek

Miata w ciggu drogi gminnej na dziatkach o nr ewid. 209, 8b/bbrebie Moczydta i dziatkach o nr
ewid. 2 i 12/1 w olgbie Chetst w gminie Drawsko.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stangwizes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i naje
je stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpuakkil.

1.3.Zakres robot obejmupcych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robot przy ustawieniu
kraweznikOw betonowych i obejmuyj
- ustawienie krawznikow betonowych wzdtn skrzydet i na dojazdach o wymiarach
20x30x100cm z wykonaniem taw betonowych z oporenbetonu C12/15 na podsypce
cementowo-piaskowej 1:4.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowkrujacymi, odpowiednimi normami
i ,Katalogiem Powtarzalnych Elementow Drogowych”anr ST D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.
1.5.0g6Ine wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ja&ko wykonania robét oraz za zgodiso

z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Inspektorem Nadzoru Inwestorgpkie
Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2.Wyroby budowlane

Wyrobami stosowanymi przy robotach zwaénych z ustawieniem kraganikdw wg
zasad niniejszej STas
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2.1.Kraw eznik z betonu wibroprasowanego 20x30x100, z betonu30/35.

Zastosowane kramniki pod wzgbdem jakdci powinny odpowiada wymaganiom
Polskiej Normy PN-EN 1340 dla klas D, Wi I.
Beton wyty do produkcji krawznikdbw powinien charakteryzowasic:
- ubytkiem masy po badaniu zamaaia/rozmraania z udziatem soli odladzajych srednio
<1,0 kg/nt, a kady pojedynczy wynik <1,5 kg/fn
- wytrzymaldciag na zginanie min. 4,8MPa,
- odporndcia nascieranie<20mm albo dla metody alternatywrg8000mni/5000mn?

2.1.tawa betonowa z oporem

tawa betonowa pod kraymik oraz opdér wykonanegha z betonu klasy C12/15 XF4, ClI
0.40, Dmax 31.5 D2.2 i S2 wg. PN-EN 206-1.

2.3.Podsypka cementowo — piaskowa
Podsyplk pod krawznik nalezy wykon& jako cementowo - piaskawwv proporcji 1:4.
2.4.Zaprawa cementowo-piaskowa do wypetnienia spomiedzy kraweznikami:
- cement portlandzki - odpowiaday wymaganiom PN-EN 197-1
- piasek - naley stosowdé drobny, ostry piasek odpowiaday wymaganiom PN-EN 13139
~Kruszywa do zaprawy”

- woda - naley stosowa wode odpowiadajca wymaganiom PN-EN 1008.

2.5. Dopuszczalne odchyiki ksztattu i wymiaréw krawznikow zawarte s w p. 5.2.3.3 PN-EN
1340 i wynosz:

- dlugcé¢ +1% z doktadnécia do mm i max 10mm,
Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
— dla powierzchni £3% z doktaddcia do mm i max 5mm,
— dla innych czsci £5% z doktadnécia do mm i max 10mm,

Rdéznica pomé¢dzy wynikami pomiarow tego samego wymiaru keamika nie powinna
przekracz& 5mm. Dla powierzchni ptaskich i krgazi prostych dopuszczalne odchyiki wyngisz

Dopuszczalna odchytka ptaskoi

Diugas¢ pomiarowa [mm] prostoliniowaci [mm]

300 +1,5
400 +2,0
500 +2,5
800 +4,0

2.6. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typdéw, rodzajow, odmian, dbwri wielkosci.
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Krawezniki betonowe naley uklad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych o wymiarach: gruko 2,5 cm, szerokdé 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm weksza ni
szerokac¢ kraweznika.

2.7. Masa zalewowado wypetniania szczelin dylatacyjnych na gmr powinna odpowiada
wymaganiom aprobaty technicznej.

Sprzet
3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprat
Roboty wykonuje i recznie przy zastosowaniu betoniarek do wytwarzaatar, zaprawy

oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej, panadto ubijakow ¢cznych lub
mechanicznych do zagzczania koryta i taw.

Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagidlre”.
4.2. Krawezniki

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportowymi.
Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegi siszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystap@nadsciany skrzynisrodka transportowego o
wiecej niz 1/3 wysokdci kraweznika.

4.3. Beton na taw z oporem

Beton na taw z oporem transportowanydrie dowolnymisrodkami przeznaczonymi do
przewaenia wytworzonego betonu.

4.4, Piasek oraz cement
Piasek oraz cement przexomy byt maze na miejsce wbudowania dowolnysnodkami

transportu, zaakceptowanymi przez Inspektora Nadkowestorskiego i zapewnigymi trwatasé
cech materiatéw podczas transportu.

5. Wykonanie robo6t
5.1 Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D-M.0000 ,Wymagania ogolne”.

5.2 Wykonanie robot
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5.2.17r6dta pozyskania materialtow musazyska akceptagj Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
5.2.20znakowanie prowadzonych robot

Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowymezgalwykona zgodnie
Z projektem organizacji ruchu na czas budowy.

5.2.3Wytyczenie sytuacyjno - wysokciowe miejsc wbudowania kragnika

Wytyczenie sytuacyjno - wysokciowe odcinkdw wbudowania kragnikow, wykonane
bedzie na podstawie Dokumentacji Projektowe;j.

5.2.4Wykonanie koryta pod tagvbetonovd z oporem.

Roboty ziemne (wykopy) zwrane z wykonaniem koryta gruntowego pod gaw
betonows =z oporem i bez oporu, wykonaneedy r¢cznie. Geometria wykopu oraz
gkebokas¢ - zgodnie z ,Katalogiem Powtarzalnych Elementowoddwych” i Dokumentagj
Projektovy. Wskanik zag:szczenia korytasi> 1,03.

5.2.5Wykonanie betonowej tawy z oporem pod keamiki.

Przed przysipieniem do wytworzenia betonu na fawetonowg z oporem, Wykonawca
jest zobowazany do przygotowania receptury na beton. Receptunma by opracowana dla
konkretnych materiatéw, zaakceptowanych vgargj przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Receptura zostanie opracowana przez laboratoriumoparciu o PN-EN 206-1.
Sporzdzona receptura musi uzyskakceptagj Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Czas wytwarzania, transportu, wbudowania i¢gagzenia betonu w temperaturze do
+20°C maze wynost najwyzej 2 godziny. Czas ten moa wydhwy¢ przez domieszki opdiajagce
wigzanie. W temperaturach powgj +20°C nalery zastosowadomieszki opéniajace wigzanie. W
kazdym przypadku zagpzczanie nale zakaczy¢ przed wazaniem cementu.

tawa betonowa z oporem wykonangdbie z betonu klasy C12/15, we weéaiej
przygotowanym korycie gruntowym lub deskowaniu.

Wykonanie tawy betonowej z oporem polega n&cieteniu dowiezionego betonu oraz
odpowiednim jego zagzczeniu. Wykonana tawa wraz z oporem pcggacgeniu betonu powinna
odpowiadé wymiarami oraz ksztattem rysunkowi w ,Katalogu wRarzalnych Elementéw
Drogowych” i rysunkom w Dokumentacji Projektowejzpr czym naley stosowa co 50m
szczeliny dylatacyjnego. 2cm wypetniane bitumicemag zalewowy. Lawa betonowa wymaga jej
polewania przez 7 dni z ¢ztotliwoscia zapewniajca utrzymanie jej w stanie wilgotnym.

5.2.6Wykonanie podsypki cementowo - piaskowej pod kramk.

Na wykonanej fawie betonowej nale rozcielic recznie  podsypk
cementowo - piaskoyvgrubagci 5 cm, celem prawidiowego osadzenia kgamka. Podsypk
cementowo - piaskoywvykona nalezy w proporcji 1: 4 zgodnie z KPED.

5.2.7Wbudowanie krawznikow betonowych

Roboty zwijzane z wbudowaniem kraanikdw na tawie betonowej z oporem winnycby
wykonywane przy temperaturze otoczenia niessrej nz 5 stopni Celsjusza. Roboty zwane z
ustawieniem krawznika naley wykona recznie. Przy wbudowywaniu krawgnika naley
bezwzgtdnie przestrzega wytyczonej trasy przebiegu krawnika oraz usytuowania
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wysokaciowego, zgodnego z DokumentacjTechnicza. Dopuszczalne odgistwa od
Dokumentacji Projektowej, th 1 cm w niwelecie kragznika i+ 5 cm w usytuowaniu poziomym.

5.2.8Wypetnienie spoin mdzy kraweznikami

Gruba¢ spoin  krawznikbw nie powinna przekracga 1cm. Spoiny medzy
kraweznikami po oczyszczeniu nalgwypetnic zapravg cementowo-piaskoyy przy wyciu 300 kg
cementu na 1 fpiasku. Materialy do wykonania zaprawy opisano wmkzie 2.4 niniejszej ST.
Spoiny krawznikbw nad szczelinami dylatacyjnymi taw naje wypetnic bitumiczry mag
zalewowy.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbine
6.2. Kontrola jakosci materiatow przed przystapieniem do robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakamaterialtdw przeznaczonych do wbudowania.
Badanie krawznika na etapie akceptacji materialu do robot wykeraboratorium akceptowane
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca jest zobowtany dostarczydo laboratorium wybrane losowo przy udziale
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, 3 sztuki kravika dla przeprowadzenia ngstijacych bada:
- odporndci ha zamraanie/odmraanie z udziatem soli odladzajych,
- wytrzymalaci na zginanie,
- odporndci nascieranie.
Powyzsze badania zostamwykonane na koszt Wykonawcy.

6.3.Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot
6.3.1Badania betonu na taw

Wykonawca dostarczy wyniki badania wytrzymgidoetonu tawy ndciskanie (1 seria 3
prébek na 500 m wykonywanej tawy betonowej).

6.3.2Kontrola ustawienia kraggnika

Polega ona na sprawdzeniu zgogmowbudowanego kraggnika z Dokumentagj
Projektovg. Tolerancje podano w punkcie 5.2.7.

Wykona& zgodnie z BN-64/8845-02 ,Krayniki uliczne. Warunki techniczne
wstawienia i odbioru”.

6.3.3.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiwznego gornej powierzchni taw z dokumeniggjojektows.
Profil podtwny gornej powierzchni fawy powinien byzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost £ 1 cm.
b) Wymiary taw.
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Wymiary taw naley sprawdzé w dwdch dowolnie wybranych punktach nade 100 m tawy.
Tolerancje wymiarOw wynosz
- dla wysokéci +10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci +10% szerokgi projektowane;.
c) Rownda¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gérnej powierzchni fawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, naide
100 m fawy, trzymetrowej taty.
Przéwit pomigdzy gormy powierzchmi tawy i przytazomg fata nie mae przekraczal cm.

6.3.4.Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdza:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysia: 5
cm,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyraneznika od niwelety projektowanej,
ktére wynosit 1 cm,

c)

d) réwnas¢ gornej powierzchni kragenikOw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej faty, przy czym praeit pomiedzy gérry powierzchm
kraweznika i przytlazong tatg nie mae przekraczal cm,

e) doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie
na peta glebokasé.

7. Obmiar robot
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,\Ayamia ogdlne”.
7.3.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiaru jest 1 metr wbudowanego krtawka oraz 1 metr sZeienny
wykonanej fawy z betonu zgodnie z Dokumenjd&jojektows i pomiarem w terenie.

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@WIymagania ogoélne”.
9. 9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
] Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogoine” Ptatndg¢ za 1 metr wbudowanego kresmika naley przyjmowa na podstawie obmiaru,
znakéw CE producenta krawnikéw i oceny jakéci wykonanych robét oraz wbudowanych

materialow.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup, transport i skladowanie materiatow do wykoaaobot,

- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,

- wykonanie koryta gruntowego pod taw

- wykonanie deskowania tawy betonowej,

- wykonanie fawy betonowej z oporem,

- wykonanie dylatacji tawy,

- rozebranie deskowania,

- pielegnacja wykonanej tawy,

- wykonanie mieszanki cementowo-piaskowej i smelenie jej jako podsypki pod
kraweznik,

- ustawienie krawznika betonowego,

- wypetnienie spoin nad dylatadiaw bitumiczra mag zalewowy,

- wypetnienie spoin mdzy kraweznikami przygotowasm zapravd cementowo-piaskoay

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,

- przeprowadzenie bafia pomiaréw wymaganych przez ST

10. Przepisy zwipzane

PN-EN 1340 Kragzniki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-EN 206-1 Beton.

PN-EN 197-1 Cement. Sklad, wymagania i kryteriadrgsci dotyczce cementow
powszechnegoaytku.

PN-EN 13139 Kruszywa do zaprawy.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawienia i odiio

Katalog Szczeg6téw Drogowych Ulic, Placéw i Parkdwiejskich — Centrum Techniki
Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych — CengaBiuro Projektowo — Badawcze Drog i
Mostow, Transprojekt, Warszawa 1979

86



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-08.05.01
45233000-9
SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH
ELEMENTOW BETONOWYCH
CPV: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentoavaraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznéfS wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robd6t, dotyccych wykonania prefabrykowanyékiekow skarpowych typu trapezowego,
Zwigzanych z budow mostu przez rzekMiata w chagu drogi gminnej na dziatkach o nr ewid. 209,
85/1 w obebie Moczydta i dziatkach o nr ewid. 2 i 12/1 w ¢lie Chetst w gminie Drawsko.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunpemetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot azanych z
wykonaniemgciekow i obejmui:

— wykonaniescieku skarpowego typu trapezowego wg KPED 01-2#efaprykatowzelbetowych
trapezowych wg. KPED 01-25/01-26 na podsypce cemmenpiaskowej 1:4 grubdci 5¢cm i
tawie z betonu C12/15 (B15) grudmm 15¢cm,

— wykonanie wylotu $écieku skarpowego na skarp betonu C8/10 i kamieni polnych wg. KPED
01-29.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1Sciek drogowy - element konstrukcji jezdni sfuay do odprowadzenia wéd opadowych z
nawierzchni jezdni i chodnikéw do projektowanyctbminikow (np. kanalizacji deszczowej).

1.4.4. Prefabrykat - element konstrukcyjny wykonany w fadkie przemystowym, ktéry po
zmontowaniu na budowie stanowi umocnienie rowustibku.

1.4.5. Pozostate okgtenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00ymagania ogélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs, ST
i poleceniami layniera.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda ST D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Elementy prefabrykowane

Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw beteych, wytych do wykonania
sciekdw powinny by zgodne z DokumentacpProjektova.

S to prefabrykowane elementy betonowe z betonu G7Z3®37) o wymiarach i ksztattach
wg KPED 01-25/01-26.

Zastosowane prefabrykaty pod watgm jakdci powinny odpowiadawymaganiom normy
PN-EN 1340 (oznaczenia wg normy):
— nasgkliwosé < 4% - wymaganie podwgzone,
— odporngd¢ na zamraanie/rozmraanie klasa 3,

— odporng¢ nascieranie - klasa 4,
Dopuszczalne odchyiki wymiaréw jak w PN-EN 13368liza 4.

Prefabrykaty betonowe powinny dyskiadowane w pozycji wbudowania, na pagio
utwardzonym i dobrze odwodnionym.

2.3.Beton wg. ST M.22.01.01.

Do wykonania taw podscieki z prefabrykowanych elementow betonowych hale
zastosowabeton C12/15 wg PN-EN 206-1, a tymczasowo B15 WeBB/B-06250.
Beton C25/30 wg.PN-EN 206-1.

2.4. Materiaty na podsyple i do zapraw
Na podsyplk cementowo-piaskogv do zapraw naley zastosowanastpujace materiaty:

- cement klasy 32,5 — odpowiadey wymaganiom PN-EN 197-1,
- piasek — naley stosowa drobny, ostry piasek odpowiadey wymaganiom PN-EN 13139,
- woda — nalgy stosowé wode odpowiadajca wymaganiom PN-EN 1008.

Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoniego wbudowania po dostarczeniu
na budow, powinno odbywa si¢ na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, w
warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemyninmateriatami
Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08.

2.5. Masa zalewowa
Nalezy stosowd bitumiczry masg zalewows na zimno.
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3. SPRZAET
3.1. Ogllne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazaie mazliwoscia korzystania
Z nas¢pujacego spretu:

— ubijakéw o gcznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobieych,

— piyt ubijajacych.

— pita do ckcia betonu

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagiéle”.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyaszZgwami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.2. Transport cementu

Cement naley przewoz¢ srodkami transportu w warunkach zabezpiegagh go przed
opadami atmosferycznymi, zawilgoceniem, uszkodzerapakowania i zanieczyszczeniem.

Cement naley przewozé¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08.
4.2.3.Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane maga przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed uszkodzeniami.

4.2.4.Transport betonu

Beton naley przewoz¢ specjalistycznymi samochodami — betoniarki na pmdw
samochodowym.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M@O®,Wymagania ogdlne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przygpieniem do wykonaniasciekbw naley wytyczy¢ os scieku zgodnie z
Dokumentagj Projektowvs.

Podilae, na ktérym uktadanesta elementy prefabrykowarniieku, powinno b§ zag:szczone
do wskanika k = 1,0. Elementy prefabrykowane nafe uktad& z zachowaniem spadku
podtuznego i rednychscieku zgodnie z DokumentadpProjektovy.
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5.3. Wykonanie taw betonowych

tawy podscieki zgodnie z DokumentacProjektova nalezy wykona z betonu C12/15 (B-15).
Wykonanie tawy betonowej podano w ST D-08.01.01aezniki betonowe”.

5.4. Wykonaniesciekow z prefabrykatow

Ustawienie elementéw prefabrykowanych na tawie ipow by wykonane na podsypce
cementowo-piaskowej o grugm 5cm. Ustawianie prefabrykatow powinno ¢bygodne z
projektowan niwelet dnascieku.

Spoiny elementow prefabrykowanych nie powinny kraeza& szerokdéci 1cm.

Spoiny prefabrykatow uktadanych na tawie betonomedgzy wypetnic zapraw cementowo-
piaskowa, przygotowan w stosunku 1:2 i utrzymywaw stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.
Spoiny przed zalaniem naleoczyci¢ i zmy¢ wods.

Przy wykonaniusciekdw typu korytkowego i trOj¢nego przy paiczeniu prefabrykatu z
jezdpiav nalezy szczelig miedzy$ciekiem, a nawierzchawypetnic bitumiczry mag zalewowvg.
Sciek od strony zewgirznej naley obsyp& gruntem i zagscic.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbine

6.2. Kontrola jakosci wykonania scieku drogowego

Kontrola polega na sprawdzeniu:
— wskaznika zagszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pkt 5.2,

— szerokdci dna koryta - dopuszczalna odchytk@ cm,
— odchylenia liniiscieku w planie od linii projektowanej - na 100 mpdszczalne: 1 cm,
— réwnasci gornej powierzchnicieku - na 100 m dopuszczalny piwé mierzony tag 2 m - 1 cm,
— doktadndci wypetnienia szczelin mdzy prefabrykatami - petnaggokasé.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest:

- m (metr) wykonanegécieku z prefabrykowanych elementow betonowych

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-000Q0Wymagania ogoélne”
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikapych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykop pod faw,
- wykonana fawa,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie prowadzonych robot,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— wykonanie tawy w szalunku pagieki,

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— utozenie prefabrykatowciekow,

— wykonanie i pie¢gnacja spoin,

— zalanie szczeliny mdzy sciekiem, a nawierzchaidrogi bitumiczm mag zalewowvs,
— zasypanie zewgtrznychscian prefabrykatow,

— wykonanie wlotow i wykotow na skagpvg. KPED 01-29

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— uporadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-EN 206-1 Beton zwykty

PN-B-06250

PN-EN 13139 Kruszywa mineralne. Piasek do betonsapraw

PN-EN 12620 Kruszywa mineralne do betonu

PN-EN 197-1 Cement. Cgs¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodico dotyczce cementu
powszechnegoaytku.

PN-EN 1008 Materiaty budowlane. Woda do betonoagpraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonkenitenty nawierzchni drog, ulic,
parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymaganbadania

PN-EN 1340 Krawzniki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-EN 13369 Wspdlne wymagania dla prefabrykatoéw z betonu

10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED@nEprojekt-Warszawa, 1979 i 1982r.
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